ML40P_v2 LCD EKRAN KULLANIMI

ML40P_v2 kartinin tGzerindeki LCD ekranin Ust satirinda asansériin durum veya hata
bilgileri gosterilir. Kabin duruyorken alt satirda ise kabinin bulundugu durak bilgisi vardir.

Kabin lambasi yanik ve
¢agri bekliyor

Kabinin bulundudu durak

Bakim yapildiktan Bakim yapildiktan
sonra ¢aligilan gun sonra caligilan saat

Kabin lambasi s6ntk ve
cagri bekliyor

Kabin hareket halindeyken LCD ekranin Ust satirinda sol tarafta hedeflenen durak
bilgisi ve sag tarafta hareketin yon ve hiz bilgileri veya hata bilgisi gosterilir. Alt satirda ise
kabinin o anki bulundugu durak bilgisi gosterilir.

Hedeflenen durak

Yukari yonde hizli hareket

Kabinin bulundugu durak

Hedef kat seviyesi

Yukari ydnde yavas hareket
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ML40P_v2 BUTON KULLANIM ACIKLAMALARI

ML40P_v2 kartinin sag tarafinda konumlandiriimis dért adet buton bulunmaktadir. Bu
butonlara asansoér kabini duruyorken, stop sinyalinin kesik veya stop sinyalinin kesilip tekrar
verildigi konum ve revizyon konumu disindaki durumlarda bazi fonksiyonlar atanmistir.

ENTER BUTONU (Kirmizi) : Bu butona basildiginda Manuel Hareket konumuna gegcilir.
Manuel Hareket konumunda, emniyet devresi tamam ise YUKARI ve ASAGI butonlari ile kabin
hareket ettirilebilir. Hiz kontrolli sistemler icin hareket sonlarinda yumusak durus yaptirilir.
Manuel Hareket konumundan ¢ikmak igin ESC butonuna basiimalidir.

YUKARI BUTONU (Sari): Bu butona basildiginda sirasiyla durum ekranlari gésterilir. Bu
ekranlarin izlenmesi ile ilgili agiklamalar asagida yapilacaktir.

ASAGI BUTONU (Sari): Bu butona basildiginda kabin ¢agrisi verme fonksiyonu baslatilir. Bu
fonksiyon ile ilgili agiklamalar asagida yapilacaktir.

ESC BUTONU (Siyah): Bu butona basildiginda kayitli hatalari izleme fonksiyonu baslatilir. Bu
fonksiyonla ilgili agiklamalar asagdida yapilacaktir.

YUKARI BUTONU iLE DURUM EKRANLARININ iZLENMESI

Yukari butonu ile durum ekranlarinin bilgisine ulasilabilir ve ekranlar arasinda
gezilebilir.

Haberlesme Ekrani

K Y A
Kabin Ustu seri Ek ¢agr kartlarinin Dubleks
haberlegsme kartinin (INT40/1-2-3-4) haberlesmesinin
(SERI40) varhgini varligini gosterir varligini gosterir
gOsterir
Asagi seviyeleme
Display Kisa Devre Ekrani girisinin varligini gosterir Yukari seviyeleme

giriginin varhigini gosterir

Y
4

+
\Y,
Sa
Displayin hangi segmentinde ya da Olgiilen besleme voltaji
segmentlerinde kisa devre
oldugunu veya kisa devrenin
olmadigini gosterir
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Kapi Durumu ve Sinyalleri Ekrani

| A Kapisinin
durumunu gosterir

“AC” sinyalinin
varligini gosterir

“KAPA” sinyalinin
varligini gosterir

“AC” sinyalinin
varligini gosterir

“‘KAPA” sinyalinin
varligini gosterir

Cagri Ekrani

Toplam Calisma Ekrani

Kabin ¢agrilarini
gOsterir
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Toplam galisma
sayisini gosterir

B Kapisinin
durumunu gosterir




Bakim Sonrasi Calisma Ekrani

Bakim sonrasi toplam
calisma sayisini gosterir

Bakima Kalan Siire Ekrani

Bakima kac¢ gun
kaldigini gosterir

Képriileme Hata Ekrani

Koprileme ile ilgili olusan

son hatay! gosterir

ASAGI BUTONU KULLANIMI

Asansor duruyor konumda iken asagi butonu ile 3 farkl fonksiyon galistirilabilir.
Bunlar ;

1- Kabin i¢i cagrisi verme,

2- Kat Kapilari aktif veya pasif yapma, (bu fonksiyon standart tipi EN 81-20 secili iken
aktif olur)

3- Kat Cagrilari aktif ve pasif yapmadir. (bu fonksiyon standart tipi EN 81-20 segili
iken aktif olur)
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Asagi butonuna her basmada sirayla bu fonksiyonlar ekrana gelir. Caligtiriimak istenilen

fonksiyonda ENTER butonuna basilir. Kat Kapi ve Cagrilarinin o andaki durumlari (Aktif veya
Pasif), ekranlar arasinda gezinirken alt satirda gosterilir.

1-Kabin Caqrisi Verme

Asagi ok tusu ile asanstre manuel kabin ¢agrisi verilebilir.

Kayit Verme Ekrani

Kat cagrilarini
gOsterir

Ekrandaki noktalar sirasi ile kat sayilarini belirtmektedir. Kursor ile kayit verilecek kat
secilerek, kayit verilmek istenen kat Gzerinde “ENTER” ile “+” isareti konur. Birden fazla kayit
icin diger katlar da ayni sekilde segilir.

Fonksiyondan ¢ikmak icin “ESC” butonuna basilir.

Cikan ekranda ya “ESC” tusu ile verilen kayitlar iptal edilir ya da “ENTER” ile kayitlar
onaylanarak fonksiyondan c¢ikilir.

2- Kat Kapilari Aktif ve Iptal Fonksiyonu

Bu fonksiyon ekranin ust kisminda yazarken ENTER butonuna basildiginda ekranin
sag alt kosesinde ok isareti ¢cikar. Daha sonra Yukari ve asagi tuslari ile Kat kapilarinin aktif
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veya pasif olacagi ekranin alt tarafinda degistirilir. ENTER butonuna basildiginda ok silinir ve
ekranin alt satirinda yazan durum secilmis olur.

3- Kat Cagrilari Aktif ve Iptal Fonksiyonu

Bu fonksiyon ekranin ust kisminda yazarken ENTER butonuna basildiginda ekranin
sag alt kosesinde ok isareti ¢cikar. Daha sonra Yukari ve asagi tuslari ile Kat kapilarinin aktif
veya pasif olacagi ekranin alt tarafinda degistirilir. ENTER butonuna basildiginda ok silinir ve
ekranin alt satirinda yazan durum secilmis olur.

ESC Butonu Kullanimi / Kayith Hatalarin izlenmesi

Asansorin galismasi sirasinda sistemde olusan bazi hatalar yon, durak, gin ve saat
bilgileri ile birlikte kayit edilir. Son olusan 16 adet hatanin kaydi yapilabilir. Asansér kabini
duruyorken, stop sinyalinin kesik veya stop sinyalinin kesilip tekrar verildigi konum ve revizyon
konumu disindaki durumlarda ESC tusuna basildigi zaman hata izleme fonksiyonu calisir.
Servis Disi lambasi yanar.

Fonksiyon basglatildiginda ekranda ilk gdsterilen hata son olusan hatadir. Daha 6nce
hata olusmadiysa ekranda “ Hata Yok “ mesaji gériilir. YUKARI ve ASAGI tuslarina basilarak
hatalarin izlenmesi saglanir. izleme sirasinda hatalarin sira numarasi hangi hatanin énce ya
da sonra olustugu ile ilgili degildir. Hatalarin olusum sirasini olustugu giin ve saat belirler.
Herhangi bir hata ekranda gosterilirken ENTER tusuna basildijinda 2 saniye stresince
ekranda Ust satirda sirasiyla hatanin olustugu yén ve durak gdsterilir.
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ESC tusuna basildiginda veya kabin ya da kontrol panosu revizyon anahtari
algilandiginda hata izleme fonksiyonu sona erer. Programlama modunda “G.Bakim Ayarlari”
bolimine girilip (G03) parametresindeki “Bakim Yapildi?” menisi icinde EVET segilirse
mevcut kayit edilmis hatalar silinir.

PROGRAMLAMADA KAPI TIPLERININ SECIMI

Her katta bulunan kapi tipleri A tarafi ve B tarafi ayri ayri olacak sekilde segcilebilir. Kapi
tipleri; IcKapi (sadece kabin kapisi otomatik), TamOto (kat + kabin kapisi otomatik), Kp.Yok
(kap1 yok) seklinde ifade edilir.

A Kapisi tipi
secim ekrani

Secim yapilacak Her kat icin
kat segimi secilecek kapi tipi

Secim icin ENTER butonu ile soldaki ok yakilarak hangi kat secimi yapilacaksa o kat
secilir.

Secim yapilacak Her kat icin
kat segimi secilecek kapi tipi

Eger katin kapi tipi degistirmek istenirse, ikinci kez ENTER butonuna basilarak sag
tarafta cikan ikinci ok isareti ile birlikte kapi tipi segilir.

Sec¢im yapilacak Her kat igin
kat secgimi secilecek kapt tipi

mikrolift 7



Ayrica tim kapi tipleri tek tip ise, sol taraftaki durak gosterimi yerinde “Hepsi” segilir,
Enter butonuna basilarak sag tarafta ¢ikan ikinci ok ile de kapi tipi segilir ve tim katlardaki kapi
tipleri ayni tip olarak tanimlanir.

PROGRAMLAMADA DURAK DISPLAY SECIMi

Secim yapilacak Her kat icin segilecek
kat secimi display gosterge segimi

Her kat icin katta gdsterilmesi istenen gosterge sekli secimi igin kullanilir. Parametreyi
degistirmek icin 6nce ENTER butonu ile sol taraftaki durak segimi bélimuinde ¢ikan ok isareti
ile durak segimi yapilir. Tekrar ENTER butonuna basilarak sag taraf i¢in ok isareti ¢ikar ve
gOsterilecek display ayarlanir.

Egder herhangi bir durak gosterimi sayi degerine ayarlanir ve sira ile diger katlarin
gOstergeleri siralanmak istenirse ENTER butonuna 2 saniye sire ile basilir. Ekran alt satirinda
“Siralama igin ENT.” flashli olarak yanip sdnmeye baslar. Bu durumda ENTER ile onaylanirsa
tim kat gostergeleri siralanmis olur, ESC islemi iptal eder.

PROGRAMLAMADA KAT HiZA DUZELTMELERI

Duzeltme yapilacak Her kat i¢in secilecek
kat segimi dizeltilecek mesafe

Kuyu kopyalamada her kat igin, kabinin kat seviyesinde durmamasi durumunda, ince
ayar duzeltme yapmak igin kullanilir. Parametreye girmek i¢cin ENTER butonu ile sol taraftaki
durak secimi igin c¢ikan ok isareti se¢cim yapilir ve tekrar ENTER butonuna basilarak sag
taraftaki mesafe igin ¢ikan ok isareti ile de mesafe dizeltmesi (-) veya (+) deder olarak
girilebilir. Her kat icin ayri ayri deger girilebilecegi gibi parametrede bulunan sol taraftaki
“Hepsi” segenegi girilerek tim katlar igin ayni mesafe diuzeltmesi de verilebilir.

mikrolift 8



ML40P_v2 GENEL HATA TANIMLARI

HATA EKRAN ACIKLAMASI
GOSTERIMI
KilitGecirmedi Asansor hareket edece@i zaman pompa ¢ektirildikten sonra
kilit bekleme suresinde kilit sinyalinin algilanamadigi durum.
Bu durumda hata yon bilgisi ile kayit edilir. Cagrilar silinir ve
asansor 10 saniye slresince servis digi yaplilir.
MaxYuksekHizSure Asansor hizli seyir esnasinda iken parametrede ayarlanan

zamanda kat degisimi algilanamadigi durum. Hata yon bilgisi
ile kayit edilir. Bu durumda cagrilar silinir ve hata yon bilgisi ile
kayit edilir. Servis disi lambasi yakilir. Menu B35
“HizSuresiSonu” parametresinde “Sadece Uyar” segili ise 10
sn boyunca hata verilir daha sonra normal galismaya
donulir.”Sistem Bloke” secili ise asansér bloke edilir.

MaxDusuk HizSure

Asansor yavas seyir esnasinda iken parametrede ayarlanan
zamanda katta sinyalinin algilanamadigi durum. Hata yon
bilgisi ile kayit edilir. Bu durumda c¢agrilar silinir ve hata yon
bilgisi ile kayit edilir. Servis digi lambasi yakilir. Menu B35
“HizSuresiSonu” parametresinde “Sadece Uyar” segili ise 10
sn boyunca hata verilir daha sonra normal galismaya
donulir.”Sistem Bloke” secili ise asansér bloke edilir.

Kontaktor Hatasi

Bu hatanin agiklamasi “Kontaktér Kontrol” bélimunde
yapilacakitir.

817=0 818=0

Her iki mecburi kesicinin ayni anda olmamasi durumu. Bu
durumda cagrilar silinir ve kesicilerden herhangi birisi
algilanincaya kadar asansor servis disi konumuna alinir.

KapiUzunSureAcik

Menu CO08 “Kapi Agik Revizyon Siresi” parametresinde
ayarlanan slre sonuna kadar kapinin agik kaldigi zamanki
durum. Bu durumda cagrilar silinir ve kapi sinyali
algilanincaya kadar asansor servis disi konumuna alinir.

StopUzunSureYok

Stop sinyalinin Menu C08 “Kapi A¢ik Revizyon Suresi”
parametresinde ayarlanan sire sonuna kadar kesik kaldigi
durum. Bu durumda cagrilar silinir ve stop sinyali
algilanincaya kadar asansor servis disi konumuna alinir.

R Fazi Yok
S Fazi yok
T Fazi Yok

Tek fazin yoklugu durumu. Bu durum asansorin hareketli
oldugu bir anda olustu ise kabin yéniinde en yakin kata ¢agri
yerlestirilerek kabinin durdurulmasi saglanir. En yakin katta
durdugunda veya kabin duruyorken faz yoklugu varsa ¢agrilar
silinir ve asansdr servis disi konumuna alinir.

R,S Fazi Yok

R, T Fazi Yok

S,T Fazi Yok
R,S,T Fazi Yok

iki veya Ui fazin yoklugu durumu. Kabin hareketli ise
durdurulur; ¢agrilar silinir ve asansor servis digi konumuna
alinir.

Faz Sira Hatasi

Faz koruma klemensleri (R, S, T) ye baglanan fazlarin
sirasinin yanlis oldugu durum. Bu durumda ¢agrilar silinir ve
asansor servis digi konumuna alinir. (Faz sirasi sadece
asansor duruyorken kontrol edilir.)

Motorlsindi(PTC) Motor 1sisinin agiri yikselmesi hatasi. Bu durumda kabin
hareket halinde ise en yakin katta durdurulur. Tim kayitlar
silinir. Motor I1sis1 normale gelinceye kadar servis disl
konumunda kalinir.

DriverHatasiVar Diglisiz kurtarma segeneklerinden herhangi biri secildiginde
programlanabilir input girisinden driver hata kontrolu yapllir.
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Bu giris algilanamadigi zaman Icd ekranda bu hata uyarisi
gOsterilir.

SonD.Once817 Yok

En alt kattaki duraga gelmeden 6nce 817 alt kesici sinyalinin
kesilmesi durumudur. Bu durumda hata yon bilgisi ile kayit
edilir. Cagrilar silinir ve asansoér 10 saniye slresince servis
disi yaplilir.

SonD.Once818 Yok

En Ust kattaki duraga gelmeden 6nce 818 st kesici sinyalinin
kesilmesi durumudur. Bu durumda hata yon bilgisi ile kayit
edilir. Cagrilar silinir ve asansoér 10 saniye sliresince servis
disi yaplilir.

EmniyetDevreHata

Kabin hareketi bagladiktan sonra 120-130-140 girislerinden
herhangi birinin kesilmesi durumunda verilir. 10 sn boyunca
hata ekranda gdsterilir sonra normal ¢alisma konumuna
doénaldr.

HizReg./FrenHata

Bu hatanin aciklamasi “istem Disi Kabin Hareket Denetimi”
bdliminde anlatilacaktir.

Limit KesiciHata

Kuyu kopyalamali ¢aligan sistemlerde, kabini el alt durakta
olmasina ragmen 817 girisinin hala olmasi veya kabinin en
Ust durakta olmasina ragmen 818 girisinin hala olmasi
durumunda olusan hatadir. Hata olugtugunda tum kayitlar
silinir. Asansor revizyon konumuna alinincaya kadar servis
disi konumunda kalir.

KapiAcilmaHatasi

Kat kapilarindan bir veya birkacginin istem digi aciimasi
durumunu kontrol etmek icin, kap! durumu kontrol kart
(MLDC) nin kontrol ¢ikislarindan Kapi Kontrol 1 ve 2 atanabilir
giriglerine baglanti yapilir. Kapilardan bir veya birkaginin
istem disi agilmasi durumunda olugsan hatadir. Hata
olustugunda tim kayitlar silinir. Asansdr bloke edilir.

Valf Hatasi

Hidrolik sistemlerde Menu B36 “A3valfizle.S.” parametresi
500-5000 ms arasinda bir degere ayarlandiginda, PG4
girisinden A3 valfinin galismasi izlenir. Valfin biraktigi veya
cekili oldugu anlarda bu giristen ¢alisma diyagramina
uymayan sinyaller algilanirsa bu hata olusur. Hata
olustugunda tim kayitlar silinir. Asansér bloke edilir.

KapiMotoruNTC

Kap! motoru isisinin asiri yikselmesi hatasi. Bu durumda
kabin hareket halinde ise en yakin katta durdurulur. TGm

kayitlar silinir. Kapi motoru isisi normale gelinceye kadar
servis disi konumunda kalinir.

KabinKapi.Hatasi

Bu hatanin agiklamasi “Kabin Kapisi Extra Kontak ve Kapi
Fis-Kontaklarinin Takip Edilmesi” boliminde yapilacaktir.

KapiKontakHatasi

Bu hatanin agiklamasi “Kabin ve Kapi Kontaklarinin Takip
Edilmesi” bélimunde yapilacaktir.

DusukGerilimHata

Kart besleme gerilimi 20V ‘un altina dustigunde bu hata
ekranda gosterilir ve asansorin calismasina izin verilmez.

Kuyu Kopyalama
Hatasi

Kuyu kopyalamali ¢alisan asansodrlerde, kuyu 6grenme islemi
yapilmadan menu B31 “Kat Algilama” parametresi “Enkoder”
secilirse bu hata ekranda gosterilir. Asansor servis disina
konumuna gegirilir.

EnkoderOkumaHatasi

Kuyu kopyalamali ¢alisan asansdrlerde, kabinin duracagi
kattaki kapi bolgesine girerken ML1 ve ML2 arasindaki
mesafenin enkoderden okunamamasi durumunda bu hata
ekranda gosterilir. Bu durumda tim ¢agrilar silinir. Asansoér
bloke edilir.
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Notlar :

1- Faz yoklugu kontrolleri ML40P_v2 kartinin beslemesi oldugu slirece ekranda
gOosterilir.

2- Faz sira hatasi sadece asansor duruyorken kontrol edilir.

3- Dubleks calismalarda asansérlerden birisi herhangi bir hata sebebinden servis
disina alinirsa, kendi Uzerine atanmis dis ¢agrilar diger asansoére aktarilir.

KAPI KOPRULEME BOLUMUNU CALISMASI ve BU BOLUMLE ILGILI
HATALARIN ACIKLAMALARI

1- Kapi Kopriileme Boliimiiniin Calismasi

Kapi koprileme bélimi 3 adet givenlik rélesi RML1,RML2,RML3 ile bir adet mini role
RE den olugsur. Kapi képrileme islemi demek 120 ve 140 giriglerinin kdprulenmesi demektir.
Bu igleminin nasil yapildigi agagida maddeler halinde anlatiimigtir.

e ML1 ve ML2 giriglerinde 24V varken (ledleri yanik iken)

o Az bir sure RML3 rélesi cektirilir ve biraktirilir.

¢ RML3 rolesinin cekmesi ile RML1 ve RML2 réleleri de ¢eker ve cekili kalir.

e RML1 ve RML2 rélelerinin ¢ektigi ST ¢ikisindan kontrol edilir.

e RML1 ve RML2 réleleri cekmis ve RML3 rdlesi birakmis olmasi kdprileme islemine
hazir olunmus demektir.

o Daha sonra kdpruleme yapilmasi i¢in RE rdlesi ¢ektirilir.

o Kopruleme tamamlanmis ise 120 ve 140 klemens uglari birbirine kisa devre olmus
demektir.

e RML1 ve RML2 réleleri ML1 ve ML2 girislerinde 24V oldugu surece ¢ekili kalacaktir.

Kopruleme bolimayle ilgili herhangi bir hata olugtugunda RE rolesi biraktirilir.

2- Kapi Kopriileme Hata Tanimlari

Kapi kdéprileme islemi yapilirken asagida agiklamalari verilen hatalar olustugunda Icd
ekranda hata mesaji gosterilir ve hafizaya kayit edilir. Bu durumda asansor servis disi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde Icd ekranda “KoprulemeHataVar” uyarisi gosterilir ve kartin bloke islemi devam
etmektedir. Bloke isleminin kaldirilabilmesi igcin programlama béliminde “J.Genel Ayarlar’
bolimine girilip (JO5) parametresindeki “Kopru.HataSil” menisl igcinde EVET segilerek
kayith hatanin silinmesi gerekmektedir. Kayith hataya bakmak igin buton agiklamalarinda
anlatildigi gibi YUKARI butonu kullaniimalidir.
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HATA EKRAN
GOSTERIMI

ACIKLAMASI

NELER YAPILMALI

ML1-ML2 Sontlu

ML1 ve ML2 girigleri
birbirine kisa devre.

ML1 ve ML2 girislerinin
birbirlerine kisa devre olup
olmadigini kontrol ediniz.
ML1 ve ML2 seviyeleme
bdlgesi mono-stabil
salterleri igin ayri ayri
salter kullaniniz.

RML1-RML2Cekmedi

MLKR1 karti Gzerindeki
RML1 veya RML2
kopruleme guvenlik
rélelerinin konum sinyali
gelmiyor.

ML1 ve ML2 sinyalleri
varsa

képrileme baglangicinda
RML3 rdlesinin g¢ektigini ve
bundan sonra RML1,RML2
rolelerinin ¢ektigini kontrol
ediniz.

RML1-RML2Dusmedi

MLKR1 karti Gzerindeki
RML1 veya RML2
kopruleme guvenlik
rélelerinin konum sinyali
surekli geliyor.

ML1 veya ML2
sinyallerinin olmamasina
ragmen RML1 veya RML2
rélelerin ¢ekik olmadigini
kontrol ediniz.

Kopruleme Olmadi

Kdprileme islemi
asamalari
tamamlanmasina ragmen
“140” girigsinden sinyal
algilanmiyor.

RML1,RML2 ,RE
rélelerinin gekili oldugunu
ve RML3 rdlesinin birakik
oldugunu kontrol ediniz.

ML1 100 ileSontlu
ML2 100 ileSontlu
ML1=100,ML2=100

Kabin hareket halindeyken
duracagi kat algilanip
dusuk hiza gectiginde ML1
ve/veya ML2 sinyalinin
algilanmasi.

1-ML1 ve/veya ML2
girisinin 100 ile kisa devre
olmadigini kontrol ediniz.
2-Kabinin dislk hiza
gectigi bolgeyi kata
seviyeleme bolgesinin
daha dncesine aliniz.

ML1 Algilanmadi
ML2 Algilanmadi
ML1-2 Algilanmadi

Kabinin ¢agri katina ulasip
durdugunda ML1 ve/veya
ML2 sinyalinin
algilanmamasi.

ML1 ve/veya ML2
giriglerini kontrol ediniz.

mikrolift

12




KAPI ACMA BOLGESI MIKNATIS YERLESIMI

Asagidaki sekilde kapi acgik seviyeleme yaptirilacak asansdr sisteminde kullanilacak
ML1 ve ML2 mono-stabil salterlerin konumlari gésterilmistir.

15cm

Tam Kat Hizasi ¢

15cm

SEVIYELEME MIKNATIS YERLESIMI

A\

5cm

Serit miknatis

_w Mono-stabil salterler

Asagidaki sekilde kapi acik seviyeleme yaptirilacak asansér sisteminde YUKARI ve

ASAGI seviyeleme igin kullanilacak olan mono-stabil salterlerin ve serit miknatislarin
konumlari gosterilmistir.

Tam Kat Hizasi

2cm I

T
10cm
I 4

mikrolift
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D
—

YUKARI seviyeleme
mono-stabil salter

ASAGI seviyeleme
mono-stabil salter
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KABIN KAPISI EXTRA KONTAK VE KAPI FiS-KONTAKLARININ
TAKIP EDILMESI

EN 81-20 standardi, kabin kilit kontagi ile birlikte ¢alisacak ekstra bir kontak olmasini
istemektedir. Bu kontak NC tipi olup, bir ucu 100(+24 VDC) e diger ucu ise herhangi bir
atanabilir girise baglanir. Kabin duruyor ve 120 girisi varken; kapi a¢ rolesi ¢ektirildikten belli
bir slire sonra bu giriste hala enerji var ise ekranda “KabinKapi.Hatasi“ hatasi gosterilir. Kapi
kapama rolesi ¢ektirildikten belli bir stire sonra bu giriste hala enerji yok ise yine ayni hata
ekranda gosterilir ve asansorin ¢alismasina izin verilmez.

Ayni sekilde kabin duruyor ve 120 girisi varken; kapi ag rolesi cektirildikten belli bir
sure sonra 130 girisi hala var ise ekranda “KapiKontakHatasi” gosterilir. Kapi kapama rolesi
cektirildikten belli bir stire sonra 130 girisi hala yok ise ayni hata ekranda gdsterilir ve
asansorun calismasina izin verilmez.

Normal ¢alismada kabin hareket halindeyken bu hata denetimi yapilmaz. Revizyon
modunda ise surekli kontrol edilir.

REVIZYON MODU

1- Asansoriin Revizyon Konumuna Gecirilmesi

Asansor; geri alma anahtari, kabin Ustu revizyon anahtari, kuyu dibi revizyon anahtari
olmak Uzere 3 yerden revizyon konumuna alinabilir. Kabin Ustl revizyon ve geri alma
anahtar girigleri biribirine seri olarak ayni giristen kontrol edilir(869). Bu giristen ener;ji
kesildiginde ekranin sol st kdsesinde “ Revizyon “ yazacaktir. Kuyu dibi revizyon sinyali
girisi ise ayridir(870). Bu giristen eneji kesildiginde de ekranin sol st kdsesinde “
KuyuD.Rev. “ yazacaktir.

2- Revizyon Konumuda Kabinin Hareket Ettirilmesi

ML40P_2 kartinda 2 adet revizyon hizi ¢ikisi alinabilir. Bunlardan ilki S2 rélesi
kontagina bagl olan S2 terminalidir. Bu ¢ikisin baglanacagi inverter hiz girisi max. 0.3m/s
segilmelidir. ikinci ¢ikis ise atanabilir ¢ikiglarla saglanir. F meniisiindeki herhangi bir role
cikisina “RevizyonHizi 2” atamasi yapilarak kullanilabilir. Bu ¢ikis kullanilacak ise
baglanacagi inverter hiz girisi max. 0.63 m/s segilmeli ve invertere baglanirken Geri Alma El
Terminali anahtarinin kapali kontagindan gecirilerek baglanmalidir.

Kabinin asagi veya yukari yénde hareket ettiriimesi i¢in yon butonu ile ¢alistirma
(RUN) butonuna ayni anda basilir. Kabin yukari yénde hareket ederken ekranin sag ust
kosesinde “ Yukari “, agag1 yonde giderken “ Asagi “ yazdirilir.

Revizyon konumunda hareketsiz durulurken otomatik kapi rélelerinin higbiri
enerjilendiriimez.
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Harekete baglanirken kapama rolesi enerjilendirilir. Emniyet devresi tamam ise
revizyon disuk hiz ¢ikigl (S2) ve revizyon 2. Hiz gikisi enerjilendirilir. Boylece hareket
baslatilir.

Hareket sirasinda kuyu Ustl ve kuyu dibine 2m kala yerlestirilen kontaklar
algilandiginda kabin hareketi durdurulur. Tekrar harekete baglamak i¢in butonlarda el gekilip
tekrar basiimalidir. Bu 2m lik bélgede sadece revizyon digik hizi 0.30 m/s yi gegmeyecek
hiz sinyali ¢ikisi (S2) verilir.

Sistem kuyu kopyalamali galisiyor ise kuyu Ustl ve kuyu dibine kontak
yerlestirmeden |.Kuyu Kopyalama menusinden 114.KuyuUstMesafe ve [15.KuyuAltMesafe
parametreleri ile kabinin Ustu ile kuyu Ustu arasindaki ve kabinin alti ile kuyu dibi arasindaki
mesafe girilebilir. Boylece hareket sirasinda kuyu Usti ve kuyu dibine 2m kalmasi enkoder ile
hesap edilir ve kontak kullanmaya gerek kalmaz.

Revizyon da hareket esnasinda bir diger kontrol ise Menu B-17 “Rev.Har.Tarzi”
parametresine gore; limit switchlere (817,818) kadar veya tam katina kadar ¢alismadir. Bu
parametre “Limit SwKadar” segili ise kabin limit switchler OFF oluncaya kadar hareket ettirilir.
Bu parametre “KatHiza.Kadar” segcili ise kabin en Ust veya en alt katin tam kat hizasina kadar
hareket ettirilir.

3- Asansoriin Revizyon Konumundan Cikarilmasi

Asansor; kabin st revizyon veya geri alma anahtari ile revizyon konumuna alindi
ise normal konuma dénmek i¢in bu anahtarlar normal ¢alisma konumuna getirlilir (869
girisine tekrar enerji gelmis olur). 869 girisine eneji geldikten sonra glivenlik agisinda birkez
130 girisinden enerjinin kesilmesi (kat kapilarindan birinin agilmasi) beklenir. 130 girisinden
enerji kesilirse asans6r normal konuma gegirilir. Bu uygulamanin sebebi kabin (izerinde
bulunan operatériin asanséri normal konuma alirken kuyunun digina gikmasi igin bir defa
kapiyl agmasi gerektigi icindir. Béylece revizyon anahtarinin istem digi olarak normal
konuma gegmesinde kabinin ¢agri alarak gitmesi engellenmis olacaktir.

Asansor, kuyu dibi revizyon anahtari ile revizyon konumuna alindi ise normal konuma
dénmek icin anahtar normal ¢alisma konumuna getirlilir (870 girisine tekrar enerji gelmis
olur). 870 girisine eneji geldikten sonra glvenlik agisinda birkez 130 girisinden enerjinin
kesilmesi (kat kapilarindan birinin agilmasi) beklenir. 130 girisinden eneriji kesilirse asansor
normal ¢alisma konumuna hemen gegiriimez. Resetleme islemi yapilmasi gerekir(Ekranin
ust kisminda “Reset Bekleniyor” yazacaktir). Resetleme iki sekilde yapilabilir. Birinci yontem
ML40P_v2 karti Uzerindeki —-ESC- butonuna 5 saniye basili tutularak resetleme yapilabilir.
ikinci ydntem atanabilir herhangi bir girigin enerjilendirip tekrar kesilmesiyle yapilabilir.
Resetleme islemi yapiimadan asansorin elektrigi kesilirse resetleme istemi kayit edilecek ve
enerji geldiginde tekrar resetleme beklenecektir.
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ML40P_v2 KARTININ i[STEM DISI HAREKET (UCM) DENETIMI

1-Tahrik makinesi dislili olan asansorler icin

Seviyeleme yapilirken, kabinin kapi agma bdlgesinin disina ¢iktigi algilanirsa “UCM
HatasiOlustu” ekrana yazdirilarak ¢alisma durdurulur. Bu durumda asansor servis digi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “UCM HatasiOlustu”lcd ekranda goésterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirilabilmesi igin programlamada “J.Genel Ayarlar’” bolimuane girilip (JO6)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menisl igcinde EVET segilerek kayitli hatanin silinmesi
gerekmektedir.

Bu tip sistemlerde (seviyelemeli veya seviyelemesiz); hiz regulatort, standartlara
uygun istem disi hareketi (UCM) engelleyen mil sistemine sahip olmalidir. ML40P_v2
Uzerindeki hiz regllatéri bolimindeki roleler bu mili hareket ettiren bobini kontrol eder. Bu
bélimdeki rdlelerin galismasi mikroislemci tarafindan kontrol edilir. Herhangi bir problem
algilanirsa “HizReg.RoleHata.” ekrana yazdirilarak ¢alisma durdurulur. Bu durumda asansor
servis digl lambasi yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi
kesilip tekrar verildiginde “‘HizReg.RoleHata.” Icd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi
devam eder. Bloke isleminin kaldirilabilmesi i¢in programlamada “J.Genel Ayarlar” bélimune
girilip (JO6) parametresindeki “UCM Hata Sil?” menisi iginde EVET segilerek kayith hatanin
silinmesi gerekmektedir.

Hiz regulatérindeki bobinle birlikte ¢ekip birakan switchin kapali kontagindan gelen
bilgi ile bobinin ¢ekip ¢gekmedigi ML40P_v2 karti tarafindan kontrol edilir. Bobinin diizgln
cekmedigi anlasilirsa lcd ekranda “H.R./FrenHata” yazar. Bu durumda asansor servis disi
lambasi yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “H.R./FrenHata” Icd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirllabilmesi icin programlamada “J.Genel Ayarlar’ bélimuine girilip (JO6)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menisi igcinde EVET segilerek kayitli hatanin silinmesi
gerekmektedir.

2-Tahrik makinesi diglisiz olan asanséorler igin

Seviyeleme yapilirken, kabinin kapi agma bdlgesinin disina ¢iktigi algilanirsa “UCM
HatasiOlustu” ekrana yazdirilarak ¢alisma durdurulur. Bu durumda asansor servis disi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “UCM HatasiOlustu”lcd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirilabilmesi igin programlamada “J.Genel Ayarlar’” bolimuane girilip (JO6)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menisi icinde EVET segilerek kayitli hatanin silinmesi
gerekmektedir.

Bu tip sistemlerde; motor freni ile ¢ekip birakan switchin kapali kontagindan gelen bilgi
ile frenin ¢ekip cekmedigi ML40P_v2 karti tarafinda kontrol edilir. Bobinin diizgiin cekmedigi
anlasilirsa Icd ekranda “H.R./FrenHata” yazar. Bu durumda asansor servis disi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “H.R./FrenHata” Icd ekranda gésterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirilabilmesi igin programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimuane girilip (JO6)

mikrolift 16



parametresindeki “UCM Hata Sil?” menisu icinde EVET segilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.

3-Hidrolik asansorler igin

Bu tip sistemlerde; standarda uygun hidrolik tnitelerde bir adet A3 koruma valfi vardir.
Bu valf asagiya harekette, asag: inig valfi ile birlikte cektirilir. Seviyelemeli hidrolik sistemlerde,
seviyeleme sirasinda, kabinin kapi agma bolgesinin disina ¢iktigi, ML40P_v2 karti tarafindan
kontrol edilir. Bu bdlgenin disina ¢ikildigi algilanirsa “UCM HatasiOlustu” ekrana yazdirilarak
¢alisma durdurulur. Bu durumda asansoér servis disi lambasi yakilarak bloke edilir. Bloke
isleminden sonra kontrol panosunun enerijisi kesilip tekrar verildiginde “UCM HatasiOlustu” Icd
ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke isleminin kaldirilabilmesi igin
programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimdine girilip (JO6) parametresindeki “UCM Hata Sil?”
mendusu icinde EVET secilerek kayitli hatanin silinmesi gerekmektedir.

Istem dis1 hareketin manuel test edilmesi

ML40P_v2 kartinin istem disi hareketi (UCM) dizglin olarak denetledigini test etmek
icin YUKARI ve ASAGI yénde test meniileri mevcuttur.

YUKARI yonde test islemi yapmadan énce kabin en Ust katin bir altindaki duradin kat
hizasina alinmalidir. Daha sonra programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimune girilip (JO7)
parametresindeki “UCMYukariTest” menisi icinde EVET segcilerek test baglatiimalidir.

ASAGI yénde test islemi yapmadan énce kabin en alt katin bir Gstiindeki duragin kat
hizasina alinmalidir. Daha sonra programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimune girilip (JO8)
parametresindeki “UCM AsagiTest” menisi iginde EVET segilerek test baglatiimahdir.

Bu test islemleri, normalde kapi agikken olusacak istem disi hareket (UCM) hatasini
kap! kapali olarak simule eder. Test igslemi sirasinda, kabin test edilen yone dogru disuk hizda
hareket ettirilir. Kabin, kapi agma bélgesinden ¢iktigi anda istem disi hareket (UCM) hatasi
olugur ve hatanin resetlenme iglemleri proseduri aynen uygulanmalidir.

MOTOR TANITMANIN YAPILMASI

Tahrik makinesi diglisiz olan sistemlerde, motorun fren kapali olarak hiz kontrol
cihazina tanitilabilmesi igin, programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimine girilip (J09)
parametresindeki “Motor Tanitma” meniisii icinde EVET segilir. Boylece REVIZYON
konumunda iken, ilk hareket baslamasindan sonra 100 saniye siresince, FREN KONTROLU
yapiimaz.
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HIZ REGULATORU BOBINI VEYA DISLIiSiZ MAKINE FREN KOTROLUNUN IPTAL
EDILMESI

B32 parametresi “Iptal” segilirse, hiz regllatori bobini kontagdi ve diglisiz fren kontaginin
kabin durduktan sonraki kontrolU iptal edilir. Fakat hareketli iken kontrol hala devam eder. Eger
parametre “A3 Iptal” secilirse, bltln kontroller iptal edilir.

ONEMLi UYARI !

ML40P_v2 menuden B32 parametresi “A3 Iptal” secilirse Hiz Regilatori
bobininde veya dislisiz makine freninde olus abilecek istem disi cekme
veya birakma hatalanni izleyemeyecegi icin sistemde biiyiik sorunlar
olus abilir. Bundan dolayi olus abilecek hatalarda sorumluluk kullaniciya
aittir.

BYPASS TERTIBATI

EN 81-20 standardina gére kontrol panosu icine BYPASS TERTIBATI yapiimasi
gerekmektedir. ilgili baglantilar ML40P_8a ve ML40P_8b semalarinda gdsterilmistir. Bunun
icin kademeli paket salter kullanilabilir. Paket salter icindeki kontaklar EN 60947-1
standartlarina uygun olmalidir.

Asansorin emniyet devrelerinin kdprull calismasi soyledir:

1- Kademeli paket salter ile tam otomatik kapil sistemlerde 120 — 130, 130 — 140 ;
sadece kabin kapisi otomatik olan sistemlerde 120 — 130, 130 — 135, 135 — 140
koprilenebilir.

2- Sadece 1 hatta kdpriileme yapilabilir. Ornegdin 120 — 130 képrill iken, 130 — 140
da képrulenirse koéprileme islemi mekanik kontak korumasi ile yapilamayacaktir.

3- Koprileme anahtarlarindan herhangi biri ON konumuna alinirsa SCBO c¢ikisi OFF
olur. Bu ¢ikis ML40P_v2 kartinin “Képruleme Var” atamasi yapilmis programlanabilir
herhangi bir girigsinden takip edilir.

4- Koprileme yapildigi algilanirsa ekranin tst kisminda “Képrileme Var !” yazdirilir.
5- Bu durumda otomatik kapi réleleri pasif yapilr.
6- Koprileme girisi varken asansor sadece revizyon modunda calistirilabilir.

7- Revizyon modunda kabin hareket ettirilirken, “Koprulu Uyarisi” atamasi yapilmis
cikis aktif yapilir. Béylece bu cikisa baglanacak sesli ve 1sikli bir uyari ile kabinin képrileme
varken calistigi ikazi verilir.
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ASIRI YUK FONKSIYONU

Kabindeki agirlik izin verilenden fazla ise kabindeki asiri yik kontagi kapanir ve 804
nolu klemense 24 volt uygulanmis olur. Mikrokontroler asansériin hareketine izin vermez. Bu
durumda ekranda “Asiri Yuk Var” uyarisi gorilur. Kabin lambasi yanik tutulur ve kapinin agik
kalmasi icin ag rolesi gektirilir. Hidrolik sistemler de gerektiginde kabinin kata seviyelemesine
izin verilir. Asir yuk kontagi acildiginda harekete tekrar izin verilir. Hareket esnasinda asiri
yuk kontroll yapilmaz.

YANGIN FONKSIYONU

Yangin kati bulunan binalardaki asansérlerde B.SistemAyarlari B10.YanginDuragi
parametresi bu katin degerine set edilir. Katlarda bulunan yangin kontaklarinda herhangi biri
kapanip “YAN” rumuzlu klemense enerji geldiginde kabin daha énce belirlenmis yangin
duragina otomatik olarak génderilir. Bu giris varken ekranda “ YANGIN Girisi Var “ yazdirilir.

Kabin hareket halinde ve yangin duragi hareket yéninde ise tim cadrilar silinip
dogrudan yangin duragina gidilmesi saglanir. Kabin yangin duragina ters yonde harekette
ise 6nunde bulunan ilk durakta durur, tim ¢adrilar silinir, kapilar agilmadan yangin duragina
hereket edilir. Yangin duraginda asansér kapilari agik bir sekilde bekler ve ¢agrilara cevap
vermez. Bu ana kadar ki yapilanlar “ Asama- 1 “ olarak isimlendirilir. Bundan sonra itfaiyeci
anahtari girigi beklenir. Pano enerijisi kesilip tekrar verilinceye kadar sistem bloke de kalir.

ITFAIYECIi MODU CALISMASI

Yangin girisi algilanip “ Asama-1 “ bolimu islemleri uygulandiktan sonra itfaiyeci
anahtar girisi beklenmeye baslanir. itfaiyeci modu calismasi icin agagidaki set ve atamalarin
yapilmasi gerekir:

e ltfaiyeci girisi programlanabilir giriglerden birine atanir.

o A ve B kapilari kapi limit tipi secimleri “Limitli” yapilir.

e ltfaiyeci Cagri Silme girigi programlanabilir giriglerden birine atanir.( Zorunlu
degildir.)

Asama-1 in sonunda kapi tam olarak agildiktan sonra kapilar “Limitli” segilmis ise
itfaiyeci girigi kontrol edilmeye baglanir. itfaiyeci girisi aktif olursa ekranda “Yangin / Asama-
2” yazar ve kabin itfaiyeci hizmetine verilir.

itfaiyeci kabin kapisini kapatmak isterse kapi kapanana kadar KAPA butonuna
basmalidir. Kapi kapanirken ortada elini KAPA butonundan ¢ekerse kapi tekrar geri
acilacaktir. Benzer sekilde kapiyl agmak isterse AC butonuna kapi agilana kadar basmaldir.
Kap1 acilirken ortada elini AC butonundan ¢ekerse kapi tekrar geri kapanacaktir. Kapi
Asama-2 slresince itfaiyecinin kontrolindedir.
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itfaiyeci asansére sadece tek bir i¢ gagri verebilir. Kabin hareket etmeden itfaiyeci
Cagri Silme girisine basarak bu ¢agriyi silebilir ve yeni bir ¢agri verebilir.

Kabin Asama-2 de yeni bir duraga gittiginde kapi otomatik olarak agiimaz.

itfaiyeci girisi iptal olursa Asama-2 den cikilir ve normal calisma konumuna dénilir. (
Yangin girisi hala aktif ise Asama-1 e dénalir.)

DEPREM FONKSIYONU

Asansorun bulundugu binanin deprem sensoru “ DEP “ rumuzlu klemense baglanir.
Bu girise eneriji gelirse, kabin hareket halinde ise 6éniinde bulunan ilk durakta durdurulur.
Ekranda “ Deprem Girisi Var ” yazdirilir ve kapilar agik olarak beklenir. “DEP” klemensindeki
voltaj kesildigi zaman asansor normal ¢alisma durumuna doner.

KONTAKTOR KONTROL

“KRC” klemensine, hareketi saglayan kontaktorlerin kapali kontaklarindan seri olarak
dolasan 24 VDC baglanir. Bu sayede kart kabin durdugunda veya hareket ettiginde
kontaktdrlerin dogru olarak ¢alisip ¢alismadidini kontrol eder. Hata olustugunda ekranda
“Kontaktor Hatasi” yazilir. Kontaktor kontrolu “B.SistemAyarlar” “B23.KRC Kontrol”
parametre icerigine gore asagidaki sekillerde yapilir:

1) Parametre “ iptal ” iken kontaktor kontrolu yapiimaz.
2) Parametre “ Aktif “ iken kontaktorlerin biraktigi sirada kontrol yapilir.

3) Parametre “ Tam Aktif “ iken kontaktdrlerin hem cektigi hem de biraktigi sirada
kontrol yapilir.

Hatanin ilk algilanmasinda asansér 10 saniye servis disi konumunda bekletilir ve
sonra normal ¢alismaya dénilir. Bu hata gegici olarak kayit edilir. Bundan sonra kontaktérler
5 defa diizglin olarak galisirlarsa bu gegici hata silinecektir. Eger 5 kez normal galisma
olmadan tekrar hata olusursa, kalici hata olusacak ve asansér bloke edilecektir. Asansoériin
enerjisi kesilip tekrar verilince normal ¢alisma konumuna doénalir.

TAM YUK FONKSIYONU

Kabini tam yik kontagdi herhangi bir atanabilir girise baglanabilir. Kabin agirlhidi tam
kapasite ise tam yuk kontagi kapanir ve atanabilir girise 24VDC uygulanmis olur. Bu
durumda mikrokontroller hareket esnasinda gagri bilgisi bulunan dis kayitlara yeni yolculara
yer bulunmadigdi igin ugramaz ve ¢agri bilgileri korunur.
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VATMAN FONKSIYONU

Vatman anahtari herhangi bir atanabilir girise baglanabilir. Kabin duruyorken Vatman
anahtari girisi kontrol edilir. Bu giris aktif olunca tim kayitlar énce silinir ve bu giris var oldugu
surece sadece kabin kayitlar kabul edilir. Asansér, vatman anahtari OFF konuma
getirildiginde normal ¢alismaya doner.

PARK DURAGI FONKSIYONU

Asansor, stkunet halindeyken parka gidis slresi parametresi ile ayarlanan sire
doldugunda park duragi parametresinde ayarlanmis duraga gider. Park duragi parametresi
iptal degerine ayarlanmigsa bu fonksiyon gecersizdir.

KUYU KOPYALAMA

1-Kuyu Kopyalama Yapilmasi icin Gerekenler

1) ML40P_17a ve ML40P_17b semalarinda gdsterildigi gibi her kat hizasina 30cm’lik serit
miknatislar kullaniimalidir.

2) Bu serit miknatislarin kargisina yerlestirilecek ML1 ve ML2 mutlaka elektronik mono-
stabil salter olmalidir.

3) ML1 elektronik mono-stabil salter mutlaka USTTE olmalidir.

4) ML1 ve ML2 elektronik mono-stabil salterlerin konumlandiriimasi kullanim kilavuzunda
gOsterildigi gibi mutlaka merkezlerinden 5cm uzaklikta olacak sekilde yapiimalidir.

5) Kuyuyu 6grenme islemi REVIZYON hizinda yapilacag! igin hiz kontrol cihazi revizyon
hizi girisi ML40P_v2 kartinin S2 terminaline baglanmalidir (Revizyon hizinin 0,30 - 0,50 m/sn.
secilmesi tavsiye edilir).

6) ML40P_v2 karti enkoder girigleri (A, A ,B, B") ML40P_19 ¢iziminde gosterildigi gibi
inverterin encoder izleme cikiglarina baglanmalidir. Bu baglantida mutlaka ekranli kablo
kullaniimahdir.

7) MLKS10 ile yapilan kurtarma sistemlerinde enkoder'in + beslemesi ML40P_v2
kartindaki 15V klemensine baglanmalidir. 15V ¢ikiginin aktif olmasi igin klemensin yanindaki
“jumper” sagdaki iki konuma takilmalidir. Boylece 15V ledi yanacaktir.

8) MLKS10 kullanilan kontrol panolarinda; ML40P_v2 kartinin “Katta Sinyali” atamasi
yapilmis olan bir ¢ikisina baglanan rélenin COM ucuna 100 verilir, NC ucu MLKS10 kartinin
142 girisine baglanir.

2-Kuyu Kopyalama Kullanim Detaylari

1) Sayicili sistemlerde 817 ve 818 limit salter miknatislari saydirma miknatisinin biraz
altina veya biraz Ustline konulmaktaydi. Bu sistemde limit kesici miknatislari veya limit kesici
salterler “yavas hiza gegme mesafesini’nin oldugu yere konulabilir.

2) Gergekten halat siinmesi varsa; halat stindiigiinde enkoder degeri dedismiyorsa, ASM
ve YSM baglanmalidir.
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3) Ara hiz cikisi kullanilan, yliksek hizli sistemlerde, komsu kata gidilirken yavas hiza
gecme mesafesinin degeri (I03:Ara HizYavas.) parametresindeki mesafe degeri gegerli olur.
Ara hiz kullaniimayan sistemlerde yiksek hizdan yavaslama mesafesi (102:YuksekHizYav.) ile
ara hizdan yavaglama mesafesi (I03:Ara HizYavas.) esit secilmelidir.

3-Kuyunun Ogrenmenin Yapilmasi

Asanso6r normal konumda iken, programlamaya girilir. “I.Kuyu Kopyalama” menusundeki
“l01:Kuyuyu Ogren” alt menusu EVET segilir. Kabin, 6nce 817 alt kesiciyi gérdigu konuma
alinir. Daha sonra kabin, en alttaki ML1 ve ML2'nin seviyesine goéturilir ve yukari yonde
Kuyuyu Ogrenme islemi baglar. LCD ekranin sol alt késesinde, gegilen durak numarasi; sag
alt kdsede ise, enkoder degeri yazilir. 818 Ust kesicinin yoklugu algilandiktan sonra, en Ust
ML1 ve ML2’nin seviyesine ulagildiginda Kuyuyu Ogrenme islemi tamamlanir.

Kuyuyu 6grenme islemi sirasinda emniyet devresi kesilirse veya revizyon konumuna
alinirsa kuyu égrenme islemi IPTAL edilir.

4-Kabinden Kat Hiza Diizeltmlerinin Yapilmasi

e “B.Sistem Ayarlarl” bélimine girilir. “B33.SeviyeYenile.” parametresi AKTIF
secilir.

e “l. Kuyu Kopyalama” bélimine girilir. “I13.Diizeltme Modu” parametresi AKTIF
segcilir.

o Kuyuyu 6grenme islemi yapllir.

e Programlama bélimidnden ¢ikilip normal konuma gegilir. Bundan sonra kabin
otomatik olarak konum resetleme yaparak en alt duraga gidecektir.

¢ Daha sonra kabin icine binilerek asagdi yonde butlin katlara sirayla ¢agri verilerek
gidilir. Hiza duzeltme gereken katlarda “AC” butonuna basili tutulur. 3 saniye
sonra dijital ekranda “d” harfi gdsterilir ve kabin i¢i butonundaki “0” ve “1”
cagrilarindan asagi ve yukari hareket icin komut beklenir. “AC” butonuna basili
tutulmaya devam ederken “0” butonuna basilirsa kabin asagi yénde; “1” butonuna
basilirsa yukari yénde seviyeleme hizinda hareket ettirilir. Kabinin o kattaki hizasi
dizeltilince “AC” butonu birakilir. 1 saniye sonra normal ¢alisma konumuna
dondldr. O anda tekrar diizeltme yapilmasi istenilirse ayni islem tekrarlanir.
Normal ¢alismaya donuldikten sonra diger bir kata ¢agri verilir.

o En alt duragda gidildikten sonra ayni islemler yukari ydénde son kata kadar sirayla
tim katlar icin yapilir.

o Her iki ydnde de bitin katlara gidilerek kat hizalari kontroll ve gerekiyorsa
dizeltmeleri yapildiktan sonra Programlama da “I. Kuyu Kopyalama” bélimundeki
“113.Diizeltme Modu” parametresi IPTAL segilir. Bdylece “Diizeltme Modu’ndan
cikilmis ve gegici olarak hafizaya alinmis kat hiza diizeltmeleri kalici hale
getirilmis olur.

e Asansérin durak sayisinin 4 kati kadar ¢calisma adetinden sonra “I113.Dizeltme
Modu” parametresi hala AKTIF ise program otomatik olarak bu parametreyi IPTAL
secgecek ve gegici olarak hafizaya alinmis kat hiza dizeltmelerini kalici hale
getirecektir.
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5-Kat Hiza Diizeltmesi Icin Baska Bir Metod

Kuyuyu 6grenme islemi tamamlandiktan sonra, programlama modundan cikilir, tim
katlara ¢agri vererek, asagdi ve yukari yonde ayri ayri kat hiza dizeltme mesafeleri not edilir.
Kabin kat hizasina ulasmamissa, mesafe dederi (+), kat hizasini ge¢gmis ise mesafe degeri (-)
deger olarak alinmalidir. Bu degerler “I08:YukariDuzelt.” ve “109:AsagiDuzeltme” menusinde
kaydedilmelidir. Dlzeltme mesafeleri -99mm veya +99mm’den daha bilylk ise, serit
miknatislar kontrol edilmelidir.

6-Konum Reset

Sistem ayarlarn icerisindeki B21.Konum Reset parametresi “Aktif’ secili ise; Enkoder ile
calisan sistemlerde, kontrol panosuna ilk elektrik geldiginde, kabin en alt kata konum
resetleme icin gonderilir. Eger kabin alt kesicinin yok oldugu boélgede veya ML1-ML2’nin
olmadigi kat arasinda bulunuyorsa, énce REVIZYON hizinda yukari yénde ML1-ML2’nin
bdlgesine alinir. Daha sonra asagdi ydonde normal seyir hizinda hareket ettirilir.

Konum Reset parametresi “Hayir” segili ise kontrol panosuna ilk elektrik geldiginde, kabin
kap! agma bdlgesinde ise konum reset yapilmaz. Elektrik kesintisi dncesinde kayit edilmis kat
bulunulan kat kabul edilir.

7- “111.MesafeHesapla’” Parametresi Kullanimi

Kuyu kopyalamali ¢alisan sistemler; “I11.MesafeHesapla” parametresi IPTAL
iken MO sayici sistemlerin benzeri olarak durak tabanli ¢alisir. Durak tabanli
calismada duraklarin arttirilip, azaltilmasi ve yuksek hizdan yavas hiza gecgilmesi
duragin icerisinde olmaktadir. Bu sebepten dolayi yavas-lama mesafesi katin
yuksekligi ile sinirlanmaktadir.

“111.MesafeHesapla” parametresi AKTIF secilirse; hedef duraga olan mesafe
milimetrik olarak surekli hesap edilecektir. Boylece yuksek hizdan veya ara hizdan
yavaglama mesafesi kat ylikseklikle-rine bagl olmadan segilebilir. igerisinde kat
yuksekligi cok kisa olan (min.50 cm) veya yuksek hizl sistemlerde (1.6 m/s den
blyUk) konforlu durus igin bir veya birkag durak dncesinden yavaglamaya
baslanabilecektir.

8- “I12.Yavas.Mesafe3” PARAMETRESI

Bu parametre normalden daha kisa kat yuksekligi olan bir veya birkag kata
sahip sistemlerde kullanilir. Komsu kata harekette; gidilen komsu katin yuksekligi,
“l03.Ara HizMesafe” parametresinde secilen uzunluktan daha kuglk ise yavaglama
mesafesi “|12.Yavas.Mesafe3” parametresinde kayitli uzunluk olur.
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9-Kuyu Kopyalamanin 2 Durakli Sistemlerde Kullanilmasi

2 durakli sistemlerde kuyu 6grenme isleminden once 0. ve 1. duraklarin orta
noktasina gegici olarak 30 cm lik bir serit miknatis yerlestiriimelidir. Kuyu 6grenme
islemi tamamlandiktan sonra bu gerit miknatis yerinden alinmalidir. Program kuyuyu
3 durak olarak okumus olacagi i¢in “B03.Durak Sayis1” parametresi -2- olarak tekrar
set edilmelidir.

NUDGING FONKSIYONU

Kabin kapisinin kullanicilar tarafindan gereksiz yere AC butonuna basilarak veya
fotosel 6nuinde engel olarak durulmasiyla uzun sure agik birakilmasi durumunda (Bu slre
C.Kapi Ayarlari béliminde C.07 FotoselB.Sure parametresinde ayarlanan stiredir), atanmis
bir ¢ikig aktif edilir va kapama rolesi gektirilir. Bu ¢gikis otomatik kapi kontrol kartinin
“‘NUDGING” girigine baglanir. Otomatik kapi kontrol karti bu girisi algilandiginda kapiy1 yavas
hizda sesli uyari vererek kapatir.

SES CIKISI FONKSIYONU

Opsiyonel olarak MLSERI40 Kabin Ustu seri haberlesme karti tizerine ses ¢ikis karti
(MLSERISES) takilabilir. Béylece alarm hoparlériinden baska bir hoparlér ile kat isimlerini,
hareket ve kap1 durumu bilgisi okutulabilir. Kabin uyarisi gong sesi bu ¢ikistan veya alarm
hoparlortinden verilebilir. Ses ¢ikisi ile ilgili her kat icin okuma atamalari programlamada
“K.Ses Ayarlar” bélimunden yapilabilir.
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