MLCOMBO-X KULLANIM KILAVUZU
1- MLCOMBO-X LCD Ekran Kullanimi

MLCOMBO-X 2 satir 16 karakterlik bir LCD ekran ve 4 adet butona sahiptir. LCD
ekranin saginda ve solunda bazi bilgilendirme ledleri mevcuttur.

MLCOMBO-X cihazinin Gzerindeki LCD ekranin Ust satirinda asansoériin durum veya
hata bilgileri gosterilir. Kabin duruyorken alt satirda ise kabinin bulundugu durak bilgisi vardir.

Kabin lambasi yanik ve
cagri bekliyor

Kabinin bulundudu durak

Bakim yapildiktan Bakim yapildiktan
sonra galigilan gin sonra galigilan saat

Kabin lambasi sontik ve
cagri bekliyor
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Kabin lambasi sonuk,
cagri bekliyor

Gergek zaman

(CX-TERM-S bagli iken)

Kabin hareket halindeyken LCD ekranin Ust satirinda sol tarafta hedeflenen durak
bilgisi ve sag tarafta hareketin yon ve hiz bilgileri veya hata bilgisi gosterilir. Alt satirda ise

kabinin o anki bulundugu durak bilgisi gosterilir.

Hedeflenen durak

Yukari yonde hizli hareket

Kabinin bulundugu durak

Hedef kat seviyesi

Yukari ydnde yavas hareket

2- MLCOMBO-X BUTON KULLANIM ACIKLAMALARI

LCD ekranin altinda doért adet buton bulunmaktadir. Bu butonlara bazi fonksiyonlar

atanmistir.

2.1- ENTER Butonu Kullanimi

Bu buton ile MLCOMBO-X Uzerindeki giris ve gikislar izlenebilir. Butona 2 sn basili
tutulursa programlama bélimine gecilir. Butona her basildiginda baska bir ekran gosterilir.
Giris ve ¢ikis ekranlari asagida gosterilmistir. Ekranin alt satirinda giris veya ¢ikis var(aktif)

ise “ x “ isareti, yok ise “ — “ isareti gosterilir.
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2.2- YUKARI Butonu Kullanimi

Bu butona basildidinda sirasiyla durum ekranlari gésterilir. Bu ekranlarin izlenmesi ile
ilgili aciklamalar asagida yapilacaktir.

Yukart ok tusu ile durum ekranlarinin bilgisine ulasilabilir ve ekranlar arasinda
gezilebilir.

mikrolift 3



Haberlesme Ekrani (Paralel Calisma lgin)

A

A

Kabin Ustl seri
haberlesme kartinin
(SERI40 veya CX-
IBOX-P) varligini
gOsterir

Ek cagri kartlarinin
(INT40/1-2-3-4)
varligini gosterir

Dubleks
haberlesmesinin
varligini gosterir

Display Kisa Devre Ekrani (Paralel Calisma Igin)

Asag! seviyeleme
giriginin varligini gosterir

Displayin hangi segmentinde ya da
segmentlerinde kisa devre
oldugunu veya kisa devrenin
olmadigini gosterir

CX-IBOX-S Karti Haberlesme Ekrani

+
Vv
S

Yukari seviyeleme

girisinin varligini gosterir

Olgiilen besleme voltaiji

Kabin Kartlari Haberlesme Ekrani

MLCOMBO-X cihazi ile ilgili bir haberlesme varsa, isaret “+” ve yoksa isaret
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Kabin lambasi durumu

Olglilen besleme voltaj

Yukari ve agag|
seviyeleme giriginin
varligini gosterir

“

olacaktir.



Kat Kartlari Haberlesme Ekranlari (CX-TERM-S karti bagli iken)

0. .1T5kaTCANhIKh. - A

| [ F = === === =-]-]-

0. .15kat CANh. - B
+ + 4+ 4+ + - - - - - - - - - - -

MLCOMBO-X cihazi ile haberlesme varsa isaret “+” yok ise isaret “-” olacaktir. Eger
durak sayis| 16'da fazla ise, ikinci ekran gosterilecektir.

Kapi Durumu ve Sinyalleri Ekrani

| A Kapisinin
durumunu gosterir

“AC” sinyalinin “‘KAPA” sinyalinin
varligini gosterir varligini gosterir

B Kapisinin
durumunu gosterir

“AC” sinyalinin “‘KAPA” sinyalinin
varligini gosterir varligini gosterir

Kabin Cagri Ekrani

Bu ekran A kapisi tarafindaki kabin ¢agrilarini gosterir. E§ger durak sayisi 16’da fazla
ise, ikinci ekran gosterilecektir. Ayni durum B kapisi tarafi icin de gegerlidir. Cagri olan durak
icin, isaret “+” yok ise isaret “.” olacaktir.
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Kat Cagri Ekranlan

Bu ekran A kapisi tarafindaki kat cagrilarini gésterir. Eger durak sayisi 16’da fazla
ise, ikinci ekranlar gosterilecektir. Ayni durum B kapisi tarafi igin de gegerlidir. Cagri olan

“wn

durak icin, isaret “+” yok ise isaret “.” olacaktir.

Toplam Calisma Ekrani

Toplam ¢alisma
sayisini gosterir

Bakim Sonrasi GCalisma Ekrani

Bakim sonrasi toplam
calisma sayisini gosterir

Bakim Tarihi Ekrani (CX-TERM-S Karti Bagl iken)
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Bakima Kalan Siire Ekrani

Bakima kag glin
kaldigini gosterir

Kopriileme Hata Ekrani

Kopruleme ile ilgili olusan
son hatayi gdsterir

2.3- ASAGI Butonu Kullanimi

Bu buton ile MLCOMBO-X driver ve motor bilgileri izlenir. Butona her basildiginda
baska bir ekran gosterilir.

Motor Hizi Ekrani

Motor Devri Ekrani
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Sogutucu Sicakligr, Mekanik Fren Cikisi ve FAN Réleleri Ekrani

2.4- ESC Butonu Kullanimi

Bu butona bir defa basilirsa hatalari izleme bélimine gegilir. Butona 2 sn basili
tutulursa asagidaki ¢ fonksiyon calistirilir. Bu fonksiyonlar;

Asansor duruyor konumda iken asagi butonu ile 3 farkli fonksiyon calistirilabilir.
Bunlar ;

1- Kabin i¢i cagrisi verme,

2- Kat Kapilari aktif veya pasif yapma, (bu fonksiyon standart tipi EN 81-20 secili iken
aktif olur)

3- Kat Cagrilar aktif ve pasif yapmadir. (bu fonksiyon standart tipi EN 81-20 segili
iken aktif olur)

Asagi butonuna her basmada sirayla bu fonksiyonlar ekrana gelir. Calistiriimak istenilen
fonksiyonda ENTER butonuna basilir. Kat Kapi ve Cagrilarinin o andaki durumlari (Aktif veya
Pasif), ekranlar arasinda gezinirken alt satirda gésterilir.

2.4.1- Kabin Cagrisi Verme
Asagi ok tusu ile asanstére manuel kabin ¢agrisi verilebilir.

Kayit Verme Ekrani

Kat ¢cagrilarini
gOsterir

Ekrandaki noktalar sirasi ile kat sayilarini belirtmektedir. Kursor ile kayit verilecek kat
segilerek, kayit verilmek istenen kat tGzerinde “ENTER” ile “+” isareti konur. Birden fazla kayit
icin diger katlar da ayni sekilde segilir.
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Cikan ekranda ya “ESC” tusu ile verilen kayitlar iptal edilir ya da “ENTER” ile kayitlar
onaylanarak fonksiyondan ¢ikilir.

2.4.2- Kat Kapilar Aktif ve iptal Fonksiyonu

Bu fonksiyon ekranin ust kisminda yazarken ENTER butonuna basildiginda ekranin
sag alt kdsesinde ok isareti gikar. Daha sonra Yukari ve asagi tuslari ile Kat kapilarinin aktif
veya pasif olacagi ekranin alt tarafinda degistirilir. ENTER butonuna basildiginda ok silinir ve
ekranin alt satirinda yazan durum secilmis olur.

2.4.3- Kat Cagrilari Aktif ve iptal Fonksiyonu

Bu fonksiyon ekranin Ust kisminda yazarken ENTER butonuna basildiginda ekranin
sag alt kdsesinde ok isareti gikar. Daha sonra Yukari ve asagi tuslari ile Kat kapilarinin aktif
veya pasif olacagi ekranin alt tarafinda degistirilir. ENTER butonuna basildiginda ok silinir ve
ekranin alt satirinda yazan durum segilmis olur.

mikrolift 9



2.4.4- Kayith Hatalarin izlenmesi

ESC butonuna bir defa basilirsa hatalari izleme bdlimune gegilir. Hata izleme iki
bélimden olugsmaktadir. KONTROLCU Hata olarak isimlendirilen bdlim asansoér sistemi
hatalaridir. DRIVER _Hatalar olarak isimlendirilen bélim motor sirticl hatalaridir.

Ekranin sol tarafinda gdsterilen ok isareti konumu yukari veya asagi butonu ile
degistirilebilir. Enter tusuna basildiginda ok hangi hata bolumunu gosteriyorsa o bolumun hata
gOsterimine gegilir.

2.4.4.1- Kayith KONTROLCU Hatalarinin izlenmesi

Asansorin galismasi sirasinda sistemde olusan bazi hatalar yon, durak, gin ve saat
bilgileri ile birlikte kayit edilir. Son olusan 64 adet hatanin kaydi yapilabilir. Asansér kabini
duruyorken, stop sinyalinin kesik veya stop sinyalinin kesilip tekrar verildigi konum ve revizyon
konumu disindaki durumlarda hata izleme fonksiyonu galigir. Servis DisI lambasi yanar.

Fonksiyon baslatildiginda ekranda ilk gbsterilen hata son olusan hatadir. Daha énce
hata olugsmadiysa ekranda “ Hata Yok “ mesaji gériilir. YUKARI ve ASAGI tuslarina basilarak
hatalarin izlenmesi saglanir. Herhangi bir hata ekranda gosterilirken ENTER tusuna basiimaya
devam edilirse hata durumunda kayit edilmis diger bilgiler farkh ekranlarda sirasiyla gosterilir.
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x,¥,Z harfleri karsisinda goésterilen rakamlar bazi girislerin var (1) veya yok (0) oldugu
gOstermektedir. Bu girisler soyledir:

x =120 - 130 — 140 — 142
y =817 - 818 — ML1 — ML2
z = KRC - 870 — 869 — HizReg.(1.Fren)

( 142, kuyu kopyalamali sistemlerde kabin durma mesafesi icindeyse, érnedin durma
mesafesi 70 mm ise kabin +70 ile -70 mm arasinda ise 1 yazacak, bu gdlgenin diginda ise 0
yazacaktir.)

ESC tusuna basildiginda veya kabin ya da kontrol panosu revizyon anahtari
algilandiginda hata izleme fonksiyonu sona erer. Programlama modunda “G.Bakim Ayarlari”
bolimune girilip (G04) parametresindeki “Hatalari Sil?” menisi iginde EVET segilirse mevcut
kayit edilmis hatalar silinir.

Kayit edilen hata mesajlari ve agiklamalari asagidadir.

HATA HATA EKRAN ACIKLAMASI
KODU GOSTERIMI
1 Kontaktor Hatasi Bu hatanin agiklamasi “Kontaktér Kontrol”
bdliminde yapilacaktir.
817=0 818=0 Her iki mecburi kesicinin ayni anda olmamasi
2 durumu. Bu durumda ¢agrilar silinir ve kesicilerden

herhangi birisi algilanincaya kadar asansor servis
dist konumuna alinir.
StopUzunSureYok Stop sinyalinin Menu C08 “Kapi A¢ik Revizyon
Siresi” parametresinde ayarlanan slire sonuna
3 kadar kesik kaldigi durum. Bu durumda ¢agrilar
silinir ve stop sinyali algilanincaya kadar asansér
servis disi konumuna alinir.
KapiUzunSureAcik | Menu C08 “Kapi Agik Revizyon Siresi”
parametresinde ayarlanan sure sonuna kadar
4 kapinin agik kaldigi zamanki durum. Bu durumda
cagrilar silinir ve kapi sinyali algilanincaya kadar
asansor servis disi konumuna alinir.
EmniyetDevreHata Kabin hareketi bagladiktan sonra 120-130-140
5 girislerinden herhangi birinin kesilmesi durumunda
verilir. 10 sn boyunca hata ekranda gosterilir sonra
normal ¢alisma konumuna dénuldr.
KilitGecirmedi Asansor hareket edecegi zaman pompa
cektirildikten sonra kilit bekleme stresinde Kilit
6 sinyalinin algilanamadigi durum. Bu durumda hata
yon bilgisi ile kayit edilir. Cagrilar silinir ve asansoér
10 saniye slresince servis digl yapilir.
MaxYuksekHizSure | Asansoér hizli seyir esnasinda iken parametrede
ayarlanan zamanda kat degigimi algilanamadigi
durum. Hata yon bilgisi ile kayit edilir. Bu durumda
7 cagrilar silinir ve hata yon bilgisi ile kayit edilir.
Servis disi lambasi yakilir. Menu B35
“HizSuresiSonu” parametresinde “Sadece Uyar”
seciliise 10 sn boyunca hata verilir daha sonra
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normal ¢alismaya donilir.”Sistem Bloke” segili ise
asansor bloke edilir.

MaxDusuk HizSure

Asansor yavas seyir esnasinda iken parametrede
ayarlanan zamanda katta sinyalinin algilanamadigi
durum. Hata ydn bilgisi ile kayit edilir. Bu durumda
cagrilar silinir ve hata yon bilgisi ile kayit edilir.
Servis digi lambasi yakilir. Menu B35
“HizSuresiSonu” parametresinde “Sadece Uyar”
secili ise 10 sn boyunca hata verilir daha sonra
normal ¢alismaya donilir.”Sistem Bloke” segili ise
asansoér bloke edilir.

20

Driver H.Kodu=XX

Motor sdrtci igslemcisinden hata bilgisi gelmesi
durumu. Bu durumda sirtciden alinan hata kodu
ve aciklamasi ekranda gosterilir.

21

SonD.Once817 Yok

En alt kattaki duraga gelmeden 6nce 817 alt kesici
sinyalinin kesilmesi durumudur. Bu durumda hata
yon bilgisi ile kayit edilir. Cagrilar silinir ve asansoér
10 saniye slresince servis disl yapilir.

22

SonD.Once818 Yok

En Ust kattaki duraga gelmeden 6nce 818 (st
kesici sinyalinin kesilmesi durumudur. Bu durumda
hata yon bilgisi ile kayit edilir. Cagrilar silinir ve
asansor 10 saniye slresince servis digi yapilir.

24

HizReg./FrenHata

Bu hatanin agiklamasi “istem Disi Kabin Hareket
Denetimi” béliminde anlatilacaktir.

25

HizReg.RoleHata.

Bagimsiz OSG bobini modtlinde bulunan rélenin
cekmediginin algilanmasi durumu. Cagrilar silinir
ve asansor bloke edilir.

26

R Fazi Yok
S Fazi yok
T Fazi Yok

Tek fazin yoklugu durumu. Bu durum asansoriin
hareketli oldugu bir anda olustu ise kabin yéninde
en yakin kata ¢cagri yerlestirilerek kabinin
durdurulmasi saglanir. En yakin katta durdugunda
veya kabin duruyorken faz yoklugu varsa cagrilar
silinir ve asansor servis disi konumuna alinir.

26

R,S Fazi Yok

R, T Fazi Yok

S,T Fazi Yok
R,S,T Fazi Yok

iki veya (¢ fazin yoklugu durumu. Kabin hareketli
ise durdurulur; ¢cagrilar silinir ve asansor servis digi
konumuna alinir.

27

Faz Sira Hatasi

Faz koruma klemensleri (R, S, T) ye baglanan
fazlarin sirasinin yanhs oldugu durum. Bu durumda
cagrilar silinir ve asansor servis disi konumuna
alinir. (Faz sirasi sadece asansoér duruyorken
kontrol edilir.)

28

Motorlsindi(PTC)

Motor isisinin asiri yikselmesi hatasi. Bu durumda
kabin hareket halinde ise en yakin katta durdurulur.
Tum kayitlar silinir. Motor 1sis1 normale gelinceye
kadar servis disi konumunda kalinir.

29

Deprem GirisiVar

30

Yangin GirisiVar

31

Limit KesiciHata

Kuyu kopyalamali galigan sistemlerde, kabini el alt
durakta olmasina ragmen 817 girisinin hala olmasi
veya kabinin en Ust durakta olmasina ragmen 818
girisinin hala olmasi1 durumunda olugsan hatadir.
Hata olustugunda tiim kayitlar silinir. Asansoér
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revizyon konumuna alinincaya kadar servis digi
konumunda kalir.
KapiAcilmaHatasi Kat kapilarindan bir veya birkaginin istem disi
acllimasi durumunu kontrol etmek igin, kap! durumu
kontrol karti (MLDC) nin kontrol gikiglarindan Kapi
32 Kontrol 1 ve 2 atanabilir giriglerine baglanti yapilir.
Kapilardan bir veya birkaginin istem digi aciimasi
durumunda olusan hatadir. Hata olustugunda tim
kayitlar silinir. Asansér bloke edilir.
DriverHab.Hatasi Motor sirtcU islemcisi ile haberlesme kesilmesi
33 durumu. Bu durumda asansor durdurulur ve bitln
cagrilar silinir. Hata yon bilgisi ile kayit edilir.
KabinKapi.Hatasi Bu hatanin agiklamasi “Kabin Kapisi Extra Kontak
34 ve Kap!i Fig-Kontaklarinin Takip Edilmesi”
béliminde yapilacaktir.
KapiKontakHatasi Bu hatanin agiklamasi “Kabin ve Kapi
35 Kontaklarinin Takip Edilmesi” béliminde
yapilacaktir.
DusukGerilimHata Kart besleme gerilimi 20V ‘un altina dustiginde bu
36 hata ekranda gosterilir ve asansoriin galismasina
izin verilmez.
37 VeriKontrolHata. Motor sirticislinden seri haberlesme ile gelen
datalarin yanlis olmasi durumu.
38 Veri Alma Hatasi Motor suriicustnden data alinamamasi durumu.

39 VeriGondermeHata | Motor siricisine data génderilememesi durumu.

IPM Power Hatasi Cihaz da 140 girisi varken IPM high and low side
40 voltajlari geri beslemesi yoksa veya 140 girisi yok
iken bu geri besleme varsa bu hata gosterilir.
Kuyu Kopyalama Kuyu kopyalamali ¢alisan asansdrlerde, kuyu
Hatasi o6grenme islemi yapilmadan meni B31 “Kat
50 Algilama” parametresi “Enkoder” segilirse bu hata
ekranda gosterilir. Asansor servis disina konumuna
gegirilir.
EnkoderOkumaHatasi | Kuyu kopyalamali galisan asansorlerde, kabinin
duracag kattaki kapi bolgesine girerken ML1 ve
51 ML2 arasindaki mesafenin enkoderden
okunamamasi durumunda bu hata ekranda
gOsterilir. Bu durumda tum gagrilar silinir. Asansor
bloke edilir.
KapiMotoruNTC Kapi1 motoru isisinin asiri yikselmesi hatasi. Bu
durumda kabin hareket halinde ise en yakin katta
52 durdurulur. Tim kayitlar silinir. Kapi motoru isisi
normale gelinceye kadar servis digi konumunda
kalinir.

2.4.4.2- Kayith MLDRIVER Hatalarinin izlenmesi

Asansorin ¢alismasi sirasinda cihazin driver béliminde olusan bazi hatalar o anki DC
bara degeri, motor akimi ve bazi datalar giin,saat bilgileri ile birlikte kayit edilir. Son olusan 32
adet hatanin kaydi yapilabilir. Asansér kabini duruyorken, stop sinyalinin kesik veya stop
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sinyalinin kesilip tekrar verildigi konum ve revizyon konumu digindaki durumlarda hata izleme
fonksiyonu c¢alisir. Servis DisI lambasi yanar.

YUKARI ve ASAGI tuslarina basilarak hatalarin izlenmesi saglanir. Herhangi bir hata
ekranda gosterilirken ENTER tusuna basildiginda hata iceriginde kayith diger degerler baska
ekranlarda gosterilir.

ESC tusuna basildiginda veya kabin ya da kontrol panosu revizyon anahtari
algilandiginda hata izleme fonksiyonu sona erer. MLDRIVER parametrelerindeki “E.Genel
Ayarlar” béliumune girilip (E11) parametresindeki “Hatalari Sil?” mendsu icinde EVET segilirse
mevcut kayit edilmis hatalar silinir.

Kayit edilen hata mesajlari ve agiklamalari agagidadir.

HATA HATA EKRAN

KODU GOSTERIMI AGIKLAMASI

Anakart ile inverter arasindaki haberlesme ile ilgili bir
problem oldugunda motor durdurulur ve motora verilen
2 HaberlesmeHatasi enerji kesilir. 10 sn boyunca motor g¢alistiriimaz, bu sire
sonunda hata kaldirilir ve baska hata yok ise cihaz
komutlara gore calisir.

Programlanabilir girislere yapilan baglanti vasitasiyla
calisir. Mekanik fren denetleme hatasidir. Mekanik fren ile
ilgili hata gelmesi durumunda cihaz hata vererek freni

3 MekanikFrenHata. dlisiird , L
UsUrlr ve motora verilen enerjiyi keser. 10 sn boyunca
motor ¢alistirimaz, bu stire sonunda hata kaldirilir ve
bagka hata yok ise cihaz komutlara gdre calisir.
IPM blogundan hata gelmesi durumunda cihaz hata
5 IPM Hatasi vererek kapanir. 10 sn boyunca motor ¢alistiriimaz, bu

sure sonunda hata kaldirilir ve baska hata yok ise cihaz
komutlara gére calisir.
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Dusuk Hiz Hatasi

Motor akimi maksimum akima ulagsmasina ragmen motor
hizi referans hizin %20 oraninda altinda ise cihaz hata
verir ve motor durdurulur. 10 sn boyunca motor
calistirimaz, bu siire sonunda hata kaldirilir ve baska hata
yok ise cihaz komutlara gére caligir.

Asiri Hiz Hatasi

Motor hizi referans hizi %20 oraninda gegtiyse cihaz hata
verir ve motor durdurulur. 10 sn boyunca motor
calistirimaz, bu siire sonunda hata kaldirilir ve baska hata
yok ise cihaz komutlara gére calisir.

HizLimitAsimiHa.

Motor hizi motorun nominal devrini %30 oraninda gegtiyse
cihaz hata verir ve motor durdurulur. 10 sn boyunca motor
cahstinimaz, bu siire sonunda hata kaldirilir ve bagka hata
yok ise cihaz komutlara gére calisir.

ML-ENDAT Hatasi

MLENDAT karti ile ana islemci arasinda haberlesme hatasi
oldugunda cihaz bu hatayi verecektir. 10 sn boyunca motor
cahistinimaz, bu siire sonunda hata kaldirilir ve bagka hata
yok ise cihaz komutlara gére calisir.

10

EnkoderHab.Hata.

MLENDAT karti ile Heidenheim enkoder arasinda baglanti
veya haberlesme oldugunda cihaz bu hatayi verecektir. 10
sh boyunca motor g¢alistiriimaz, bu sire sonunda hata
kaldirilir ve baska hata yok ise cihaz komutlara goére calisir.

11

Enkoder Hatasi

Kontrol modu "Kapali Cevrim" segili iken bu hata aktiftir.
Enkoderden hiz bilgisi okunamiyorsa cihaz bu hatayi
verecektir. 10 sn boyunca motor g¢alistirilmaz, bu sire
sonunda hata kaldirilir ve baska hata yok ise cihaz
komutlara goére calisir.Bu durumda enkoder bozulmus
olabilir, enkoder besleme kablolari baglanmamis veya
yerinde ¢ikmis olabilir, ya da enkoder hi¢ bagh olmayabilir.

12

Beklenmeyen Akim

Motor sirtilmezken akim sensdrlerinden bir deger
Olcllurse bu hata ekranda gosterilir ve sistem bloke edilir.
Normal ¢alismaya dénmek i¢in cihazin kapatilip agiimasi
gerekir.

13

Dusuk MotorAkimi

Hiz komutu geldiginde motor hi¢ akim gekmiyorsa veya
motor akimi ¢ok dislkse cihaz hata verip motoru
durduracaktir. 10 sn boyunca motor ¢alistiriimaz, bu stre
sonunda hata kaldirilir ve bagka hata yok ise cihaz
komutlara gére calisir. Bu durumda motor baglantilarini ve
motor kontaktérind kontrol ediniz.

14

KilitliRotorHata

Hiz komutu geldiginde motora enerji verilmesine ragmen
motor yerinden kipirdamiyorsa cihaz motora verilen enerjiyi
keser ve hata verir. 10 sn boyunca motor ¢alistiriimaz, bu
sure sonunda hata kaldirilir ve bagka hata yok ise cihaz
komutlara goére calisir. Bu durumda motorda mekanik bir
problem olup olmadigini ve elektromekanik frenin agip
acmadigini kontrol ediniz.

15

Motor FaziHatasi

Motor fazlarindan en az birisi cihaza bagl dedgil ise cihaz
motora verilen enerjiyi keser ve hataya gecer. 10 sn
boyunca motor ¢alistiriimaz, bu siire sonunda hata
kaldirllir ve baska hata yok ise cihaz komutlara gére
calisir. Bu durumda motor faz baglantilarini ve motor
kontaktoérlerini kontrol ediniz.

16

Motor Yon Hatasi

Enkoderli calisma esnasinda motora hareket komutu
verildiginde istenen yoniin tersine gidiyorsa cihaz motor
yon hatasi verir ve motoru durdurur. 10 sn boyunca motor

mikrolift
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calistinimaz, bu siire sonunda hata kaldirilir ve cihaz
komutlara gére calisir. Bu hata durumunda yapilmasi
gereken menlden "Motor YonU" parametresine girerek bu
parametrenin ayarini degistirmektir.

17

Asiri Yuk Hatasi

Motor akimlari ayarlanan "Maksimum Akim" de@erini "Asiri
YUk Algilama Siresi" boyunca gegerse cihaz asir yik
hatasi verir ve motor durdurulur. 10 sn boyunca motor
calistinimaz, bu siire sonunda hata kaldirilir ve cihaz
komutlara gore calisir.

18

Asiri AkimHatasi

Motor akimlari "Cihaz Maksimum Akim Kapasite" degerini
"Asir YUk Algilama Siresi" boyunca gecgerse cihaz asiri
akim hatasi verir ve motor durdurulur. 10 sn boyunca
motor galistirilmaz, bu sire sonunda hata kaldirilir ve cihaz
komutlara gore calisir.

19

Kontaktor Dustu

Cihaz motoru stirerken motor kontaktéri diser ise ENB
sinyali kesilir ve cihaz hataya gecer. Motora verilen enerji
kesilir. Hatanin ortadan kalkmasi igin ENB sinyalinin
gelmesi veya hata bekleme stiresi (10 sn)'nin
tamamlanmasi gerekir.

20

KontaktorCekmedi

Cihaza hiz sinyali geldikten sonraki 5 saniye igcinde ENB
sinyali gelmedi ise hata verilir ve motora verilen enerji
kesilir. Hatanin ortadan kalkmasi icin ENB sinyalinin
gelmesi veya hata bekleme siresi (10 sn)'nin
tamamlanmasi gerekir.

21

Tanima Hatasi

Motor tanima esnasinda hata olusursa motora verilen
enerji kesilir ve hata ortadan kaldirilincaya kadar motor
cahistinimaz. Tekrar tanima yap komutu geldiginde tanima
prosediri baslayacaktir.

23

Termik Hatasi

Gelismis Ayarlar altindan Termik Koruma izleme aktif
yapildiginda bu koruma fonksiyonu ¢aligir.
Programlanabilir giris P12'ye baglanacak motor termigi
(bimetal termik veya PTC) veya fren direnci (bimetal termik
veya PTC) termigi sicaklik yikselmesinden dolayi agik
devre olursa motor galigiyorsa durdurulur ve hata ortadan
kalkincaya kadar tekrar ¢alismaz.

24

Tutarsiz Enkoder

Kontrol modu "Kapali Cevrim" segili iken bu hata aktiftir.
Enkoder baglantisi yanlis yapildiginda veya enkoder
kablolarindan en az birisi ¢giktiginda cihaz bu hatayi
verecektir. Hata ortadan kalkincaya kadar cihaz tekrar
calismaz.

25

Sistem Hatasi

Cihaz yaziliminda sistemsel bir hata oldugunda cihaz bu
arizay\ verir. Hata ortadan kalkincaya kadar cihaz tekrar
calismaz. Bu durumda lGtfen Mikrolift ile irtibata gecin.

26

Yon Komut Hatasi

Cihaza ayni anda hem Yukari hem de Asagi yon isareti
gelirse motor durdurulur ve hata ortadan kalkincaya kadar
motor tekrar calistiriimaz.

27

AsirilsinmaHata.

IPM ve képri diyotun bagh oldugu sogutucunun sicakhgi
90 C'nin uzerine giktiysa hata verilir ve motor durdurulur.
Sogutucu sicakhigi 70 C altina inmeden motor tekrar
galistirlmaz.

28

Besleme Hatasi

Cihazin besleme girisindeki gerilim kesildiyse bu hatayi
verir. Hata ortadan kalkincaya kadar cihaz ¢alismaz.

mikrolift
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29

Dusuk DC Bara

DC bara gerilimi seviyesi izin verilen seviyenin (Vdc,min)
altindaysa bu hatay: verir. Hata ortadan kalkincaya kadar
motora enerji veriimez.

Sebeke Modu: Vdc,min = 400 V, UPS modu: Vdc,min
=200V, Akl Modu: Vdc,min = 40V

30

Yuksek DC Bara

DC bara gerilimi seviyesi izin verilen seviyenin (Vdc,maks)
Uzerindeyse bu hatayi verir. Hata ortadan kalkincaya kadar
motor galistiriimaz.

Sebeke Modu: Vdc,maks = 715 V, UPS modu: Vdc,maks =
420V

31

Parametre Hatasi

Menuden girilen parametrelerdeki ayar degerlerin islemci
hafizasinda bozulmasi veya yanlis kaydedilmesi sonucu
makul olmayan degerler olustuysa bu hatay! verir.

3- PROGRAMLAMADA KAPI TIiPLERININ SEGiMi

Her katta bulunan kapi tipleri A tarafi ve B tarafi ayri ayri olacak sekilde segilebilir. Kapi
tipleri; IcKapi (sadece kabin kapisi otomatik), TamOto (kat + kabin kapisi otomatik), Kp.Yok
(kap1 yok) seklinde ifade edilir.

A Kapisi tipi
secim ekrani

Secim yapilacak
kat segimi

Her kat icin
secilecek kapi tipi

Secim icin ENTER butonu ile soldaki ok yakilarak hangi kat secimi yapilacaksa o kat

secilir.

Secim yapilacak
kat segimi

Her kat icin
secilecek kapi tipi

Eger katin kapi tipi degistirmek istenirse, ikinci kez ENTER butonuna basilarak sag
tarafta cikan ikinci ok isareti ile birlikte kapi tipi segilir.

mikrolift
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Secgim yapilacak Her kat igin
kat secgimi secilecek kapt tipi

Ayrica tim kapi tipleri tek tip ise, sol taraftaki durak gosterimi yerinde “Hepsi” segilir,
Enter butonuna basilarak sag tarafta ¢ikan ikinci ok ile de kapi tipi segilir ve tim katlardaki kapi
tipleri ayni tip olarak tanimlanir.

4- PROGRAMLAMADA DURAK DISPLAY SEGiMi

Dur . A
Dr k i s
/ |
Secim yapilacak Her kat i¢in secilecek
kat secimi display gosterge segimi

Her kat icin katta gdsterilmesi istenen gosterge sekli secimi igin kullanilir. Parametreyi
degistirmek icin 6nce ENTER butonu ile sol taraftaki durak segimi bélimuinde ¢ikan ok isareti
ile durak secimi yapilir. Tekrar ENTER butonuna basilarak sag taraf icin ok isareti ¢ikar ve
gOsterilecek display ayarlanir.

Egder herhangi bir durak gosterimi sayi degerine ayarlanir ve sira ile diger katlarin
gOstergeleri siralanmak istenirse ENTER butonuna 2 saniye sire ile basilir. Ekran alt satirinda
“Siralama icin ENT.” flashli olarak yanip sénmeye baslar. Bu durumda ENTER ile onaylanirsa
tim kat gostergeleri siralanmis olur, ESC islemi iptal eder.

5- PROGRAMLAMADA KAT HiZA DUZELTMELERI

Duzeltme yapilacak Her kat icin secilecek
kat secimi dizeltilecek mesafe
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Kuyu kopyalamada her kat igin, kabinin kat seviyesinde durmamasi durumunda, ince
ayar duzeltme yapmak igin kullanilir. Parametreye girmek igcin ENTER butonu ile sol taraftaki
durak sec¢imi icin ¢ikan ok isareti segim yapilir ve tekrar ENTER butonuna basilarak sag
taraftaki mesafe icin ¢ikan ok isareti ile de mesafe duzeltmesi (-) veya (+) deger olarak
girilebilir. Her kat icin ayri ayr deger girilebilecedi gibi parametrede bulunan sol taraftaki
“Hepsi” segenegi girilerek tim katlar igin ayni mesafe diuzeltmesi de verilebilir.

6- KAPI KOPRULEME BOLUMUNU CALISMASI ve BU BOLUMLE iLGILI
HATALARIN ACIKLAMALARI

6.1- Kapi Koprileme Bolumuniin Caligmasi

Kapi koprileme bélimi 3 adet guvenlik rélesi RML1,RML2,RML3 ile bir adet mini role
RE den olusur. Kapi képrileme islemi demek 120 ve 140 girislerinin kdprilenmesi demektir.
Bu isleminin nasil yapildigi asagida maddeler halinde anlatiimistir.

e ML1 ve ML2 giriglerinde 24V varken (ledleri yanik iken)

o Az bir sure RML3 rélesi cektirilir ve biraktirilir.

¢ RML3 rolesinin cekmesi ile RML1 ve RML2 réleleri de ¢eker ve cekili kalir.

o RML1 ve RML2 rélelerinin ¢ektigi ST ¢ikisindan kontrol edilir.

e RML1 ve RML2 réleleri cekmis ve RML3 rdlesi birakmis olmasi kdprileme islemine
hazir olunmus demektir.

o Daha sonra kdpruleme yapilmasi icin RE rdlesi ¢ektirilir.

o Kopruleme tamamlanmis ise 120 ve 140 klemens uglari birbirine kisa devre olmus
demektir.

o RML1 ve RML2 réleleri ML1 ve ML2 girislerinde 24V oldugu stirece c¢ekili kalacaktir.

Kopruleme bolimayle ilgili herhangi bir hata olugtugunda RE rolesi biraktirilir.

6.2- Kapi Kopriuleme Hata Tanimlari

Kapi kdéprileme islemi yapilirken asagida agiklamalari verilen hatalar olustugunda Icd
ekranda hata mesaji gosterilir ve hafizaya kayit edilir. Bu durumda asansor servis disi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde Icd ekranda “KoprulemeHataVar” uyarisi gosterilir ve kartin bloke islemi devam
etmektedir. Bloke isleminin kaldirilabilmesi igcin programlama béliminde “J.Genel Ayarlar’
bolimine girilip (JO5) parametresindeki “Kopru.HataSil” menisl igcinde EVET segilerek
kayith hatanin silinmesi gerekmektedir. Kayith hataya bakmak igin buton agiklamalarinda
anlatildigi gibi YUKARI butonu kullaniimalidir.
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HATA EKRAN
GOSTERIMI

ACIKLAMASI

NELER YAPILMALI

ML1-ML2 Sontlu

ML1 ve ML2 girigleri
birbirine kisa devre.

ML1 ve ML2 girislerinin
birbirlerine kisa devre olup
olmadigini kontrol ediniz.
ML1 ve ML2 seviyeleme
bdlgesi mono-stabil
salterleri igin ayri ayri
salter kullaniniz.

RML1-RML2Cekmedi

MLKR1 karti Gzerindeki
RML1 veya RML2
kopruleme guvenlik
rélelerinin konum sinyali
gelmiyor.

ML1 ve ML2 sinyalleri
varsa

képrileme baglangicinda
RML3 rdlesinin g¢ektigini ve
bundan sonra RML1,RML2
rolelerinin ¢ektigini kontrol
ediniz.

RML1-RML2Dusmedi

MLKR1 karti Gzerindeki
RML1 veya RML2
kopruleme guvenlik
rélelerinin konum sinyali
surekli geliyor.

ML1 veya ML2
sinyallerinin olmamasina
ragmen RML1 veya RML2
rélelerin ¢ekik olmadigini
kontrol ediniz.

Kopruleme Olmadi

Kdprileme islemi
asamalari
tamamlanmasina ragmen
“140” girigsinden sinyal
algilanmiyor.

RML1,RML2 ,RE
rélelerinin gekili oldugunu
ve RML3 rdlesinin birakik
oldugunu kontrol ediniz.

ML1 100 ileSontlu
ML2 100 ileSontlu
ML1=100,ML2=100

Kabin hareket halindeyken
duracagi kat algilanip
dusuk hiza gectiginde ML1
ve/veya ML2 sinyalinin
algilanmasi.

1-ML1 ve/veya ML2
girisinin 100 ile kisa devre
olmadigini kontrol ediniz.
2-Kabinin dislk hiza
gectigi bolgeyi kata
seviyeleme bolgesinin
daha dncesine aliniz.

ML1 Algilanmadi
ML2 Algilanmadi
ML1-2 Algilanmadi

Kabinin ¢agri katina ulasip
durdugunda ML1 ve/veya
ML2 sinyalinin
algilanmamasi.

ML1 ve/veya ML2
giriglerini kontrol ediniz.

mikrolift
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7- KAPI AGMA BOLGESI MIKNATIS YERLESIiMi

Asagidaki sekilde kapi acgik seviyeleme yaptirilacak asansér sisteminde kullanilacak
ML1 ve ML2 mono-stabil salterlerin konumlari gésterilmistir.

TN

5cm

15cm

Tam Kat Hizasi ¢

15cm

Serit miknatis

8- SEVIYELEME MIKNATIS YERLESIMi

_w Mono-stabil salterler

/ ML1

:) ~ ML2

Asagidaki sekilde kapi agik seviyeleme yaptirilacak asansér sisteminde YUKARI ve
ASAGI seviyeleme igin kullanilacak olan mono-stabil salterlerin ve serit miknatislarin

konumlari gosterilmistir.

Tam Kat Hizasi

2cm I

7‘
10cm
i 4

mikrolift

: . YUKARI seviyeleme

mono-stabil salter

:) N ASAGI seviyeleme

mono-stabil salter
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9- KABIN KAPISI EXTRA KONTAK VE KAPI FiS-KONTAKLARININ TAKIiP
EDILMESI

EN 81-20 standardi, kabin kilit kontagi ile birlikte ¢calisacak ekstra bir kontak olmasini
istemektedir. Bu kontak NC tipi olup, bir ucu 100(+24 VDC) e diger ucu ise herhangi bir
atanabilir girise baglanir. Kabin duruyor ve 120 girisi varken; kapi a¢ rolesi ¢ektirildikten belli
bir stre sonra bu giriste hala enerji var ise ekranda “KabinKapi.Hatasi“ hatasi gosterilir. Kapi
kapama rolesi c¢ektirildikten belli bir siire sonra bu giriste hala enerji yok ise yine ayni hata
ekranda gosterilir ve asansorin ¢alismasina izin verilmez.

Ayni sekilde kabin duruyor ve 120 girigi varken; kapi ag rolesi ¢ektirildikten belli bir stre
sonra 130 girisi hala var ise ekranda “KapiKontakHatasi” gosterilir. Kapi kapama rélesi
cektirildikten belli bir sire sonra 130 girisi hala yok ise ayni hata ekranda gdsterilir ve
asansorun calismasina izin verilmez.

Normal galismada kabin hareket halindeyken bu hata denetimi yapilmaz. Revizyon
modunda ise surekli kontrol edilir.

10- REViZYON MODU
10.1- Asansoriin Revizyon Konumuna Gegirilmesi

Asansor; geri alma anahtari, kabin Ustl revizyon anahtari, kuyu dibi revizyon anahtari
olmak Uzere 3 yerden revizyon konumuna alinabilir. Kabin Ustu revizyon ve geri alma anahtari
girigleri bir birine seri olarak ayni giristen kontrol edilir(869). Bu giristen enerji kesildiginde
ekranin sol Ust kbdsesinde “ Revizyon “ yazacaktir. Kuyu dibi revizyon sinyali girisi ise
ayridir(870). Bu giristen eneji kesildiginde de ekranin sol Ust késesinde “ KuyuD.Rev. “
yazacaktir.

2

10.2- Revizyon Konumuda Kabinin Hareket Ettiriimesi

Kabinin asagi veya yukari ydnde hareket ettiriimesi icin yén butonu ile ¢alistirma (RUN)
butonuna ayni anda basilir. Kabin yukari yénde hareket ederken ekranin sag Ust kdsesinde “
Yukari “, asagi yonde giderken “ Asagi “ yazdirilir.

Revizyon konumunda hareketsiz durulurken otomatik kapi rolelerinin higbiri
enerjilendiriimez.

Harekete baglanirken kapama rolesi enerjilendirilir. Emniyet devresi tamam ise hareket
baslatilir.

Hareket sirasinda kuyu Usti ve kuyu dibine 2m kala yerlestirilen kontaklar
algilandiginda kabin hareketi durdurulur. Tekrar harekete baglamak icin butonlarda el gekilip
tekrar basiimalidir. Bu 2m lik bolgede kabin revizyon hizi-2 parametresinde kayith hiz ile
hareket ettirilir.

mikrolift 22



Sistem kuyu kopyalamali galigiyor ise kuyu Ustl ve kuyu dibine kontak yerlestirmeden
I.Kuyu Kopyalama menusunden [14.KuyuUstMesafe ve [15.KuyuAltMesafe parametreleri ile
kabinin Ustl ile kuyu Ustl arasindaki ve kabinin alti ile kuyu dibi arasindaki mesafe girilebilir.
Bdylece hareket sirasinda kuyu Ustl ve kuyu dibine 2m kalmasi enkoder ile hesap edilir ve
kontak kullanmaya gerek kalmaz.

Revizyon da hareket esnasinda bir diger kontrol ise Menl B-17 “Rev.Har.Tarzi”
parametresine gore; limit switchlere (817,818) kadar veya tam katina kadar calismadir. Bu
parametre “Limit SwKadar” segili ise kabin limit switchler OFF oluncaya kadar hareket ettirilir.
Bu parametre “KatHiza.Kadar” secili ise kabin en Ust veya en alt katin tam kat hizasina kadar
hareket ettirilir.

10.3- Asansorin Revizyon Konumundan Cikariimasi

Asansor; kabin Ustl revizyon veya geri alma anahtari ile revizyon konumuna alindi ise
normal konuma dénmek i¢in bu anahtarlar normal ¢alisma konumuna getirlilir (869 girisine
tekrar enerji gelmis olur). 869 girisine eneji geldikten sonra glvenlik agisinda birkez 130
girisinden enerjinin kesilmesi (kat kapilarindan birinin agilmasi) beklenir. 130 girisinden eneriji
kesilirse asans6r normal konuma gegirilir. Bu uygulamanin sebebi kabin Uzerinde bulunan
operatériin asansorli normal konuma alirken kuyunun disina ¢ikmasi icin bir defa kapiyi
acmasli gerektigi icindir. Boylece revizyon anahtarinin istem disi olarak normal konuma
gecgmesinde kabinin ¢agri alarak gitmesi engellenmis olacaktir.

Asansor, kuyu dibi revizyon anahtari ile revizyon konumuna alindi ise normal konuma
doénmek icin anahtar normal ¢alisma konumuna getirlilir (870 girisine tekrar enerji gelmis olur).
870 girisine eneji geldikten sonra glvenlik agisinda birkez 130 girisinden enerjinin kesilmesi
(kat kapilarindan birinin agilmasi) beklenir. 130 girisinden enerji kesilirse asansoér normal
calisma konumuna hemen geciriimez. Resetleme islemi yapilmasi gerekir(Ekranin Ust
kisminda “Reset Bekleniyor” yazacaktir). Resetleme iki sekilde yapilabilir. Birinci ydntem cihaz
tizerindeki —ESC- butonuna 5 saniye basili tutularak resetleme yapilabilir. ikinci yéntem
atanabilir herhangi bir girisin enerjilendirip tekrar kesilmesiyle yapilabilir. Resetleme islemi
yapiimadan asansorun elektrigi kesilirse resetleme istemi kayit edilecek ve enerji geldiginde
tekrar resetleme beklenecektir.

11- iISTEM DISI HAREKET (UCM) DENETIMI
11.1- Elektrikli Asansorlerde istem Disi Kabin Hareketi Denetimi

Seviyeleme yapilirken, kabinin kapi agma bdlgesinin disina ¢iktigi algilanirsa “UCM
HatasiOlustu” ekrana yazdirilarak ¢alisma durdurulur. Bu durumda asansoér servis digi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “UCM HatasiOlustu”lcd ekranda goésterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirilabilmesi igin programlamada “J.Genel Ayarlar’” bolimuane girilip (JO6)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menlsu icinde EVET segcilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.

11.2- Tahrik Makinesi Diglili Olan Asansorlerde Hiz Regulatoriiniin
Denetlenmesi
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Bu tip sistemlerde (seviyelemeli veya seviyelemesiz); hiz regulatort, standartlara
uygun istem disi hareketi (UCM) engelleyen mil sistemine sahip olmalidir. Cihaz Gzerindeki
hiz regllatéri bolimindeki réleler bu mili hareket ettiren bobini kontrol eder. Bu bélimdeki
rolelerin galismasi mikroiglemci tarafindan kontrol edilir. Herhangi bir problem algilanirsa
“HizReg.RoleHata.” ekrana yazdirilarak ¢alisma durdurulur. Bu durumda asansor servis disi
lambasi yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “HizReg.RoleHata.”lcd ekranda gdsterilir ve kartin bloke iglemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirllabilmesi icin programlamada “J.Genel Ayarlar’ bélimuine girilip (J06)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menUsu iginde EVET segilerek kayitl hatanin silinmesi
gerekmektedir.

Hiz regllatérindeki bobinle birlikte ¢ekip birakan switchin kapali kontagindan gelen
bilgi ile bobinin ¢ekip ¢cekmedidi cihaz tarafindan kontrol edilir. Bobinin dizgliin ¢cekmedigi
anlasilirsa Icd ekranda “H.R./FrenHata” yazar. Bu durumda asansor servis disi lambasi
yakilarak bloke edilir. Bloke isleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar
verildiginde “H.R./FrenHata” lcd ekranda gosterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke
isleminin kaldirilabilmesi igin programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimuane girilip (JO6)
parametresindeki “UCM Hata Sil?” menUsu icinde EVET segcilerek kayith hatanin silinmesi
gerekmektedir.

11.3- Tahrik Makinesi Diglisiz Olan Asansoérlerde Frenin Denetlenmesi

Bu tip sistemlerde; motor freni ile ¢ekip birakan switchin kapali kontagindan gelen bilgi
ile frenin ¢ekip gekmedigi cihaz tarafinda kontrol edilir. Bobinin diizgiin gekmedigi anlasilirsa
Icd ekranda “H.R./FrenHata” yazar. Bu durumda asansor servis digi lambasi yakilarak bloke
edilir. Bloke igleminden sonra kontrol panosunun enerjisi kesilip tekrar verildiginde
“H.R./FrenHata” lcd ekranda gdsterilir ve kartin bloke islemi devam eder. Bloke isleminin
kaldirilabilmesi icin programlamada “J.Genel Ayarlar” bolimune girilip (JO6) parametresindeki
“UCM Hata Sil?” menisu icinde EVET secilerek kayitli hatanin silinmesi gerekmektedir.

11.4- istem disi hareketin manuel test edilmesi

Cihazin istem digi hareketi (UCM) dlizguin olarak denetledigini test etmek icin YUKARI
ve ASAGI yénde test meniileri mevcuttur.

YUKARI yonde test islemi yapmadan énce kabin en Ust katin bir altindaki duradin kat
hizasina alinmalidir. Daha sonra programlamada “J.Genel Ayarlar’ bdlimine girilip (JO7)
parametresindeki “UCMYukariTest” menisi icinde EVET segilerek test baglatiimalidir.

ASAGI yénde test islemi yapmadan énce kabin en alt katin bir Gstiindeki duragin kat
hizasina alinmalidir. Daha sonra programlamada “J.Genel Ayarlar’ bdlimine girilip (J08)
parametresindeki “UCM AsagiTest” menist igcinde EVET segilerek test baglatilmahdir.

Bu test islemleri, normalde kapi agikken olusacak istem disi hareket (UCM) hatasini
kapi kapali olarak simule eder. Test islemi sirasinda, kabin test edilen yone dogru dislk hizda
hareket ettirilir. Kabin, kapi agma bdlgesinden c¢iktigi anda istem disi hareket (UCM) hatasi
olugur ve hatanin resetlenme iglemleri prosedurt aynen uygulanmalidir.
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11.5- HIZ REGULATORU BOBINi VEYA DiSLiSiZ MAKINE FREN KOTROLUNUN
IPTAL EDILMESI

B32 parametresi “Iptal” segilirse, hiz regllatori bobini kontagdi ve diglisiz fren kontaginin
kabin durduktan sonraki kontrolU iptal edilir. Fakat hareketli iken kontrol hala devam eder. Eger
parametre “A3 Iptal” segilirse, batin kontroller iptal edilir.

ONEMLI UYARI !

KONTROLCU mendisiinde ki B32 parametresi “A3 Iptal” segilirse Hiz
Regtilatéri bobininde veya dislisiz makine freninde olusabilecek istem
disi gekme veya birakma hatalarini izleyemeyecedi icin sistemde buylik
sorunlar olugabilir. Bundan dolayi olugsabilecek hatalarda sorumluluk
kullaniciya aittir.

12- BYPASS BOLUMUNUN CALISMASI

EN 81-20 standardina gére kontrol panosu igine BYPASS TERTIBATI yapilmasi
gerekmektedir. Bunun icin CX-TERM-SC kartl icerisine 4 adet 4 i erkek soket konulmustur.
Bu soketlerin konumlari “NORMAL” , “120-130” , “130-135”, “135-140” dir. Bu soketlerden
sadece bir tanesine takilmasi i¢in bir adet disi soket verilecektir. Bu disi soketin 1-2 ve 3-4
pinleri birbirlerine kisa devredir. Soketin konumu goésteren ledler kullaniimigtir.

Asansorin emniyet devrelerinin kdprull calismasi soyledir:

1- Tam otomatik kapili sistemlerde “120-130”, “130-140" ; sadece kabin kapisI otomatik
olan sistemlerde “120-130, “130-135", “135-140" kdprulenebilir.

2- Sadece 1 hatta koprileme yapilabilir. Herhangi bir hat kdprili iken, baska bir disi
soket veya bagka bir yontemle ikinci hatta da képrileme islemi yapilirsa bu durum kontrolci
tarafindan fark edilecektir. Bu durum da ekranin Gst kisminda “BYPASS Hatasi !” yazisi
cikacaktir. Bu durumda asansor higbir islem yapmayacaktir.

3- Disi koprileme soketi higbir yere takili degilse ekranin lst kisminda “BYPASS
Konumu” yazacaktir. Bu durumda emniyet devresi acimistir ve asansoér higbir islem
yapmayacaktir.

4- Koprileme yapildigi algilanirsa ekranin Ust kisminda hangi hattin képrula oldugu
gosterilir. Ornegin soket “120-130” a takili ise ekranda “BYPASS 120-130” yazacaktir.

5- Bu durumda otomatik kapi réleleri pasif yapilr.

6- Kopruleme yapildiginda asansoér sadece revizyon modunda calistirilabilir.
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7- Revizyon modunda kabin hareket ettirilirken, “Koprulu Uyarisi” atamasi yapilmis
cikis aktif yapilir. Bdylece bu gikisa baglanacak sesli ve 1sikl bir uyari ile kabinin kdéprileme
varken calistigi ikazi verilir.

13- ASIRI YUK FONKSiIYONU

Kabindeki agirlik izin verilenden fazla ise kabindeki asiri ylik kontadi kapanir ve 804
nolu klemense 24 volt uygulanmig olur. Mikrokontroler asansorun hareketine izin vermez. Bu
durumda ekranda “Asiri Yuk Var” uyarisi goralir. Kabin lambasi yanik tutulur ve kapinin agik
kalmasi icin ag rolesi gektirilir. Hidrolik sistemler de gerektiginde kabinin kata seviyelemesine
izin verilir. Agir yuk kontagi acildiginda harekete tekrar izin verilir. Hareket esnasinda asiri yuk
kontrolu yapiimaz.

14- YANGIN FONKSIYONU

Yangin kati bulunan binalardaki asansorlerde B.SistemAyarlari B10.YanginDuragi
parametresi bu katin degerine set edilir. Katlarda bulunan yangin kontaklarinda herhangi biri
kapanip “YAN” rumuzlu klemense enerji geldiginde kabin daha oOnce belirlenmis yangin
duragina otomatik olarak génderilir. Bu giris varken ekranda “ YANGIN Girisi Var “ yazdirilir.

Kabin hareket halinde ve yangin duradi hareket yoninde ise tim c¢agrilar silinip
dogrudan yangin duragina gidilmesi saglanir. Kabin yangin duragina ters yonde harekette ise
onlinde bulunan ilk durakta durur, tim cagrilar silinir, kapilar agilmadan yangin duragina
hereket edilir. Yangin duraginda asansoér kapilari agik bir sekilde bekler ve ¢agrilara cevap
vermez. Bu ana kadar ki yapilanlar “ Asama- 1 “ olarak isimlendirilir. Bundan sonra itfaiyeci
anahtari girisi beklenir. Pano enerjisi kesilip tekrar verilinceye kadar sistem bloke de kalir.

15- ITFAIYECi MODU CALISMASI
itfaiyeci modu calismasi icin asagidaki set ve atamalarin yapilmasi gerekir:

“Itfaiyeci” girisi programlanabilir giriglerden birine atanr.

o A ve B kapilari kapi limit tipi segimleri “Limitli” yapilir.

¢ “Makine Dairesi-Kuyu aydinlatma” ¢ikisi programlanabilir ¢ikislardan birine atanir.
e “Yangin Siren” ¢ikigl programlanabilir ¢ikislardan birine atanir. ( Zorunlu degildir.)
e ‘“itfaiyeci Kabin” girisi programlanabilir girislerden birine atanir. ( Zorunlu degildir.)

Yangin girisi(YAN) algilanmasi ve itfaiyeci anahtarinin aktif edilmesi durumunda; kabin
yangun tahliye duragina getirilir(yangin fonksiyonun da anlatiimistir). Bu durum “Asama-1”
olarak isimlendirilir.
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Asama-1 in sonunda kap! tam olarak acildiktan sonra kapilar “Limitli” segilmis ise
itfaiyeci girisi kontrol edilmeye baslanir. itfaiyeci girisi aktif ise ekranda “Yangin / Asama-2”
yazar ve kabin itfaiyeci hizmetine verilir. “Makine Dairesi-Kuyu aydinlatma” gikigi aktif edilir.

itfaiyeci kabin kapisini kapatmak isterse kapi kapanana kadar KAPA butonuna
basmalidir. Kapi kapanirken ortada elini KAPA butonundan c¢ekerse kapi tekrar geri
acilacaktir. Benzer sekilde kapiyl agmak isterse AG butonuna kapi agilana kadar basmalidir.
Kap1 aclilirken ortada elini AC butonundan ¢ekerse kapi tekrar geri kapanacaktir. Kapi Asama-
2 suresince itfaiyecinin kontrollindedir.

itfaiyeci asansére sadece tek bir ic cagri verebilir. Yeni bir gagri verildiginde eski ¢agri
silinir.

Kabin Asama-2 de yeni bir duraga gittiginde kapi otomatik olarak agiimaz.

itfaiyeci girisi iptal olursa Asama-2 den cikilir ve normal ¢alisma konumuna dénilir. (
Yangin girisi hala aktif ise Asama-1 e dénalir.)

16- DEPREM FONKSIiYONU

Asansorun bulundugu binanin deprem sensoru “ DEP “ rumuzlu klemense baglanir. Bu
girise enerji gelirse, kabin hareket halinde ise dnlinde bulunan ilk durakta durdurulur. Ekranda
“ Deprem Girisi Var ” yazdirilir ve kapilar agik olarak beklenir. “DEP” klemensindeki voltaj
kesildigi zaman asanso6r normal ¢alisma durumuna déner.

17- KONTAKTOR KONTROL

“‘KRC” klemensine, hareketi saglayan kontaktorlerin kapal kontaklarindan seri olarak
dolasan 24 VDC baglanir. Bu sayede kart kabin durdugunda veya hareket ettiginde
kontaktdrlerin dogru olarak calisip ¢alismadigini kontrol eder. Hata olustugunda ekranda
“Kontaktor Hatasi” yazilir. Kontaktor kontrolu “B.SistemAyarlari” “B23.KRC Kontrol” parametre
icerigine gore asagidaki sekillerde yapilir:

1) Parametre “ iptal ” iken kontaktér kontrolu yapilmaz.
2) Parametre “ Aktif “ iken kontaktorlerin biraktigi sirada kontrol yapilir.

3) Parametre “ Tam Aktif “ iken kontaktorlerin hem cektigi hem de biraktigl sirada
kontrol yapilir.

Hatanin ilk algilanmasinda asansor 10 saniye servis digi konumunda bekletilir ve sonra
normal ¢calismaya donulir. Bu hata gegici olarak kayit edilir. Bundan sonra kontaktérler 5 defa
dizgun olarak ¢aligirlarsa bu gegici hata silinecektir. E§er 5 kez normal galisma olmadan tekrar
hata olusursa, kalici hata olusacak ve asansor bloke edilecektir. Asansorin enerjisi kesilip
tekrar verilince normal ¢alisma konumuna donalur.
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18- TAM YUK FONKSiYONU

Kabini tam yuk kontagi herhangi bir atanabilir girise baglanabilir. Kabin agirhgi tam
kapasite ise tam yuk kontagi kapanir ve atanabilir girise 24VDC uygulanmis olur. Bu durumda
mikrokontroller hareket esnasinda c¢agri bilgisi bulunan dis kayitlara yeni yolculara yer
bulunmadigi igin ugramaz ve ¢agn bilgileri korunur.

19- VATMAN FONKSIYONU

Vatman anahtari herhangi bir atanabilir girise baglanabilir. Kabin duruyorken Vatman
anahtari girigi kontrol edilir. Bu girig aktif olunca tim kayitlar énce silinir ve bu giris var oldugu
strece sadece kabin kayitlari kabul edilir. Asanso6r, vatman anahtari OFF konuma
getirildiginde normal ¢alismaya doner.

20- PARK DURAGI FONKSIYONU

Asansor, sikunet halindeyken parka gidis slresi parametresi ile ayarlanan sire
doldugunda park duragdi parametresinde ayarlanmis duraga gider. Park duragi parametresi
iptal degerine ayarlanmigsa bu fonksiyon gecersizdir.

21- KUYU KOPYALAMA
21.1- Kuyu Kopyalama Yapilmasi igin Gerekenler

1) MLCOMBO-X_16a ve MLCOMBO-X_16b semalarinda gosterildigi gibi her kat hizasina
30cm’lik serit miknatislar kullaniimaldir.

2) Bu serit miknatislarin kargisina yerlestirilecek ML1 ve ML2 mutlaka elektronik mono-
stabil salter olmalidir.

3) ML1 elektronik mono-stabil salter mutlaka USTTE olmalidir.

4) ML1 ve ML2 elektronik mono-stabil salterlerin konumlandiriimasi kullanim kilavuzunda
gOsterildigi gibi mutlaka merkezlerinden 5cm uzaklikta olacak sekilde yapiimalidir.

5) MLCOMBO-X cihazi enkoder girigleri (A, A ,B, B') MLCOMBO-X_18 giziminde
gOsterildigi gibi baglanmalidir.

21.2- Kuyu Kopyalama Kullanim Detaylari

1) Sayicili sistemlerde 817 ve 818 limit salter miknatislari saydirma miknatisinin biraz
altina veya biraz Ustline konulmaktaydi. Bu sistemde limit kesici miknatislari veya limit kesici
salterler “yavas hiza gegme mesafesini’nin oldugu yere konulabilir.

2) Gergekten halat siinmesi varsa; halat stindiigiinde enkoder degeri dedismiyorsa, ASM
ve YSM baglanmalidir.

3) Ara hiz c¢ikisi kullanilan, ylksek hizli sistemlerde, komsu kata gidilirken yavas hiza
gegcme mesafesinin degeri (103:Ara HizYavas.) parametresindeki mesafe degeri gecerli olur.
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Ara hiz kullanilmayan sistemlerde yuksek hizdan yavaslama mesafesi (102:YuksekHizYav.) ile
ara hizdan yavaglama mesafesi (I03:Ara HizYavas.) esit secilmelidir.

21.3- Kuyunun Ogrenmenin Yapilmasi

Asanso6r normal konumda iken, programlamaya girilir. “I. Kuyu Kopyalama” menusundeki
“l01:Kuyuyu Ogren” alt menusu EVET segilir. Kabin, dnce 817 alt kesiciyi gérdigu konuma
alinir. Daha sonra kabin, en alttaki ML1 ve ML2'nin seviyesine goéturilir ve yukari yonde
Kuyuyu Ogrenme islemi baglar. LCD ekranin sol alt késesinde, gegilen durak numarasi; sag
alt kdsede ise, enkoder degeri yazilir. 818 st kesicinin yoklugu algilandiktan sonra, en Ust
ML1 ve ML2'nin seviyesine ulasildiginda Kuyuyu Ogrenme iglemi tamamlanir.

Kuyuyu 6grenme islemi sirasinda emniyet devresi kesilirse veya revizyon konumuna
alinirsa kuyu égrenme islemi IPTAL edilir.

21.4- Kabinden Kat Hiza Duizeltmelerinin Yapilmasi

“B.Sistem Ayarlar” béliimiine girilir. “B33.SeviyeYenile.” parametresi AKTIF secilir.

e “l. Kuyu Kopyalama” bélimiine girilir. “I13.Diizeltme Modu” parametresi AKTIF
segcilir.

o Kuyuyu 6grenme islemi yapllir.

e Programlama béliminden cikiip normal konuma gegilir. Bundan sonra kabin
otomatik olarak konum resetleme yaparak en alt duraga gidecektir.

o Daha sonra kabin icine binilerek asagi yonde bitin katlara sirayla ¢agri verilerek
gidilir. Hiza dizeltme gereken katlarda “AC” butonuna basili tutulur. 3 saniye sonra
dijital ekranda “d” harfi gdsterilir ve kabin i¢i butonundaki “0” ve “1” ¢agrilarindan
asagi ve yukari hareket icin komut beklenir. “AC” butonuna basil tutulmaya devam
ederken “0” butonuna basilirsa kabin asagi yénde; “1” butonuna basilirsa yukari
ydnde seviyeleme hizinda hareket ettirilir. Kabinin o kattaki hizasi diizeltilince “AC”
butonu birakilir. 1 saniye sonra normal ¢alisma konumuna doénulir. O anda tekrar
dizeltme yapilmasi istenilirse ayni igslem tekrarlanir. Normal galismaya dondldikten
sonra diger bir kata ¢agri verilir.

o En alt duraga gidildikten sonra ayni iglemler yukari ydnde son kata kadar sirayla
tim katlar igin yapilir.

e Her iki yonde de bitlin katlara gidilerek kat hizalari kontrollii ve gerekiyorsa
dizeltmeleri yapildiktan sonra Programlama da “I. Kuyu Kopyalama” bélumuandeki
“I13.Diizeltme Modu” parametresi IPTAL segilir. Bdylece “Diizeltme Modu’ndan
cikilmis ve gegici olarak hafizaya alinmis kat hiza dizeltmeleri kalici hale getirilmis
olur.

o Asansérin durak sayisinin 4 kati kadar calisma adetinden sonra “I13.Dizeltme

Modu” parametresi hala AKTIF ise program otomatik olarak bu parametreyi iPTAL

segcecek ve gegici olarak hafizaya alinmis kat hiza duzeltmelerini kalici hale

getirecektir.
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21.5- Kat Hiza Diizeltmesi icin Baska Bir Metod

Kuyuyu 6grenme igslemi tamamlandiktan sonra, programlama modundan ¢ikilir, tim
katlara ¢cagri vererek, asagi ve yukari yénde ayri ayri kat hiza dizeltme mesafeleri not edilir.
Kabin kat hizasina ulasmamissa, mesafe degeri (+), kat hizasini gegmis ise mesafe degeri (-)
deger olarak alinmalidir. Bu degerler “I08:YukariDuzelt.” ve “109:AsagiDuzeltme” menusinde
kaydedilmelidir. Dlzeltme mesafeleri -99mm veya +99mm’den daha bilylk ise, serit
miknatislar kontrol edilmelidir.

21.6- Konum Reset

Sistem ayarlarn igerisindeki B21.Konum Reset parametresi “Aktif’ secili ise; Enkoder ile
calisan sistemlerde, kontrol panosuna ilk elekirik geldijinde, kabin en alt kata konum
resetleme icin gonderilir. Eger kabin alt kesicinin yok oldugu bélgede veya ML1-ML2’nin
olmadigi kat arasinda bulunuyorsa, énce REVIZYON hizinda yukari yénde ML1-ML2'nin
bdlgesine alinir. Daha sonra asagdi ydnde normal seyir hizinda hareket ettirilir.

Konum Reset parametresi “Hayir” segili ise kontrol panosuna ilk elektrik geldiginde, kabin
kap! agma bdlgesinde ise konum reset yapilmaz. Elektrik kesintisi dncesinde kayit edilmis kat
bulunulan kat kabul edilir.

21.7- “I11.MesafeHesapla” Parametresi Kullanimi

Kuyu kopyalamali galisan sistemler; “I111.MesafeHesapla” parametresi IPTAL
iken MO sayici sistemlerin benzeri olarak durak tabanli galisir. Durak tabanl ¢calismada
duraklarin arttirilip, azaltilmasi ve yulksek hizdan yavas hiza gegilmesi duragin
icerisinde olmaktadir. Bu sebepten dolayl yavas-lama mesafesi katin yuksekligi ile
sinirlanmaktadir.

“l11.MesafeHesapla” parametresi AKTIF secilirse; hedef duraga olan mesafe
milimetrik olarak surekli hesap edilecektir. Boylece ylksek hizdan veya ara hizdan
yavaglama mesafesi kat yiikseklikle-rine bagli olmadan segilebilir. icerisinde kat
yuksekligi cok kisa olan (min.50 cm) veya yuksek hizli sistemlerde (1.6 m/s den blyuk)
konforlu durus igin bir veya birkag durak dncesinden yavaglamaya baglanabilecektir.

21.8- “I12.Yavas.Mesafe3” PARAMETRESI

Bu parametre normalden daha kisa kat ytksekligi olan bir veya birkag kata sahip
sistemlerde kullanilir. Komsu kata harekette; gidilen komsu katin yuksekligi, “I03.Ara
HizMesafe” parametresinde segilen uzunluktan daha kiguk ise yavaslama mesafesi
“I12.Yavas.Mesafe3” parametresinde kayith uzunluk olur.

mikrolift 30



21.9- Kuyu Kopyalamanin 2 Durakl Sistemlerde Kullaniimasi

2 durakh sistemlerde kuyu 6grenme isleminden 6nce 0. ve 1. duraklarin orta
noktasina gegici olarak 30 cm lik bir gserit miknatis yerlestiriimelidir. Kuyu 6grenme
islemi tamamlandiktan sonra bu serit miknatis yerinden alinmalidir. Program kuyuyu 3
durak olarak okumus olacagi i¢in “B03.Durak Sayisi” parametresi -2- olarak tekrar set
edilmelidir.

22- NUDGING FONKSiYONU

Kabin kapisinin kullanicilar tarafindan gereksiz yere AC butonuna basilarak veya
fotosel 6ninde engel olarak durulmasiyla uzun sire agik birakilmasi durumunda (Bu stre
C.Kap! Ayarlari béliminde C.07 FotoselB.Sure parametresinde ayarlanan stredir), atanmis
bir ¢ikis aktif edilir va kapama rolesi cgektirilir. Bu ¢ikis otomatik kapi kontrol kartinin
“‘“NUDGING” girisine baglanir. Otomatik kapi kontrol karti bu girisi algilandiginda kapiyi yavas
hizda sesli uyari vererek kapatir.

23- SES CIKISI FONKSIYONU

Opsiyonel olarak MLSERI40 Kabin Ustl seri haberlesme karti (izerine ses c¢ikis karti
(MLSERISES) takilabilir. Béylece alarm hoparlérinden bagka bir hoparlér ile kat isimlerini,
hareket ve kapi durumu bilgisi okutulabilir. Kabin uyarisi gong sesi bu ¢ikistan veya alarm
hoparloriinden verilebilir. Ses ¢ikisi ile ilgili her kat icin okuma atamalari programlamada
“K.Ses Ayarlar” bélimunden yapilabilir.

24- HIZLANMA, YAVASLAMA VE KONTROL PARAMETRELERI

Bu bdlimde cihazin parametre programlama “A.Seyahat Egrisi” kismindaki
parametrelere gore nasil hizlandigi ve yavasladigindan bahsedilecektir.

Ayrica “C.Surucu Ayarlar” bélumiandeki kontrol parametrelerinin agiklamalari

yapilacaktir.

24.1- Hizlanma
Hizlanma igin cihazin parametre degistirme “A.Seyahat Egrisi” bdlumundeki su
parametreler kullaniimaktadir;
e A01.Hazirlik ivmesi, A02. Hazirlik Hizi, AO3.Hazirlik Baglama Siiresi:

Kabinin ilk hareketinde halatin gerginlestiriimesi ve ataletin yenilmesi igin motor

hazirlik ivme degeri ile hazirlik hizina kadar hizlandirilir. Motor hazirlik baglama
suresi boyunca bu hizda surulir. Strenin sonunda normal ivmelenme basglatilir.

Hazirlik hizi sifir segilirse bu prosedir uygulanmaz.
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e A04.Dusuk Hiz:

Motor ylksek hizda surtlirken, asansoér kontrol islemcisinden yavaslama istegi

gelirse yuksek hizdan bu hiz seviyesine kadar dusilir. Yukari veya asagi hareket
istegi ve ENB girisi var oldugu stirece motor bu hizda sirilmeye devam edilir.
o A05.Seviyeleme Hizi S1:

Asansor kontrol islemcisinden bu hiz referansi icin hizlanma bilgisi geldiginde, bu

parametre iceriginde segilen hiz degerine motor hizlandirilr.
e A06.Revizyon DlUsuk Hiz S2:

Asansor kontrol islemcisinden bu hiz referansi i¢in hizlanma bilgisi geldiginde, bu

parametre iceriginde secilen hiz degerine motor hizlandirilir.
e A07.Revizyon Yuksek Hiz S3:

Asansor kontrol islemcisinden bu hiz referansi i¢in hizlanma bilgisi geldiginde, bu

parametre iceriginde secilen hiz degerine motor hizlandirilir.
o AO08.AraHiz - 1 S4:

Asansor kontrol islemcisinden bu hiz referansi icin hizlanma bilgisi geldiginde, bu

parametre iceriginde segilen hiz degerine motor hizlandirilr.
e A09.Ara Hiz - 2 S5:

Asansor kontrol islemcisinden bu hiz referansi icin hizlanma bilgisi geldiginde, bu

parametre iceriginde segilen hiz degerine motor hizlandirilr.
e A10.Ylksek Hiz S6:

Asansor kontrol islemcisinden bu hiz referansi i¢in hizlanma bilgisi geldiginde, bu

parametre iceriginde secilen hiz degerine motor hizlandirilir.

¢ A11.Hizlanma ivmesi:

Kabinin hizlanma ivmesidir. Bu deger arttinldikca istenilen hiza daha ¢abuk
ulasilacaktir.

e A12.Hizlanma Yumusatma:

Bu parametre ile hizlanmaya baslanilmasi ve istenilen hiza ulasilirken kademesiz
ivme suresi segilir.

e A19.Fren Acma Zamani:

Bu parametre ile mekanik fren agma zamani se¢imi yapilir. Bu zaman stiresince
motor sifir hizda bekletilir. Sire sonunda kabin hizlandiriimaya baslanir.

e A24.Referans Tutma Zamani:

istenilen hiz referansina ulagilamadan istegin kesilmesi durumunda, bu siire sonunda

istek iptali kabul edilir.
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24.2- Parametre ile Yavaglama ve Durma

Motorun durma tipi, “A.Seyahat Egrisi” bélimindeki “A16.Durma Tipi”
parametresinden degistirilebilir. Bu parametre icerigi “ Parametre” secilirse, herhangi bir hiz
girisi (S2...S6) ile sUrulen motor; bu hiz girisinin kesilmesi veya baska bir hiz girisinin aktif
olmasi durumunda asagidaki yavaslama ivmesi ve yumusatmasi kullanilir. Yavaslama ve

durma ile ilgili parametreler soyledir:

e A13.Yavaslama ivmesi:

Kabinin yavaslama ivmesidir. Bu deger arttirildikga istenilen hiza daha gabuk
dusulecektir.

e A14.Yavaslama Yumusatma:

Bu parametre ile yavaslamaya baslaniimasi ve istenilen hiza disulirken kademesiz
ivme suresi segilir.

e A20.Fren Kapama Zamani:

Bu parametre ile mekanik fren kapama zamani se¢imi yapilir. Bu zaman slresince

motor sifir hizda surUlUr.

mikrolift 33



Gergek Hiz

A04.Dusuk Hiz

Hiz

A14
Yumusatma

A13
ivme

ENB girigi
Hiz istegi

Yo6n (yukari / asagi) istegi

Fren ¢ikisi RMB

———————————— Zaman

'
—_—

A20.Fren Kapama
zamani

(Hiz — Zaman Grafigi)

S1 hizi de@eri, disik hiz degerinden daha az segilecedi igin bu grafikte goste-
rilmemistir. Motor S1 hizinda surilirken giris kesilirse; hiz, yavaslama ivmesi ve
yumusatmasi ile sifira disurulir. Fren kapama zamani beklenilir.

24.3- Mesafe ile Yavaslama ve Durma

“A.Seyahat Egrisi” bolimundeki “A16.Durma Tipi” parametresi icerigi “Mesafe Mod1(2-3)”

secilirse, S6 hiz girisi ile srdlen motorun hizi; bu girisin kesilmesi durumunda secilen

yavaglama mesafesinde disUk hiza kadar yavaslatilir. Yén sinyallerin kesilmesinden sonra

da durma mesafesi sonunda hiz sifira disarulir. Bu fonksiyonla ilgili parametreler soyledir:

A15.Durma Yumusatma Katsayisi:

Bu parametre ile durma tipi “Mesafe Mod1(2-3) segili iken yavaglama yumusatma

degeri secimi yapllir.

102.YUksek Hizdan Yavaslama Mesafesi:

Bu parametre ile yiksek hizdan yavas hiza gectigi mesafe segilir. (Bu parametre

KONTROLCU meniisi |.Kuyu Kopyalama bélimiindedir.)

104.Durma Mesafesi:

Bu parametre ile distk hizdan sifir hiza gecgis mesafesi segcilir. (Bu parametre

KONTROLCU meniisi |.Kuyu Kopyalama bélimiindedir.)
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Yon (yukari / asagi) istegi

e A20.Fren Kapama Zamani:

Bu parametre ile mekanik fren kapama zamani se¢imi yapilir. Bu zaman slresince

motor sifir hizda surUlUr.

Hiz

Yiiksek Hiz (S6) '

A15
. Durma Yumusatma Katsayisi

JNOY VT TiT/ o [ NSRS S l

Zaman
ENB girigi

Yuksek hiz istegi ~ A20.Fren

~ Kapama Zamani
Fren ¢ikisi RMB

&
<«

| Mesafe
A17 Yavaglama Mesafesi

A18.Durma Mesafesi

(Hiz — Zaman — Mesafe Grafigi)

24.4- Kontrol Parametreleri:
Bu bélimde cihazin hiz kontrol algoritmasinda kullanilan kontrol parametreleri
aclklanacaktir.

24.4.1. C13-Hiz Kontrol Parametre 1
Bu parametre sifir hizda uygulanan hiz kontrol sertlik ayaridir.

24.4.2. C14- Hiz Kontrol Parametre 2
Bu parametre motorun nominal devrine ulastiginda uygulanan hiz kontrol sertlik
ayaridir.

Ara hizlarda ise cihaz bu iki parametre arasinda kesintisiz bir gecis yapacak sekilde o
anki hiz degerine gore hiz kontrol parametresi sertligini hesaplar. Kontrol Parametresi 2’'nin
Kontrol Parametresi 1’den buylk veya esit olmasi tavsiye edilmektedir. Bu parametreleri
arttirmak cihazin motora olan hakimiyetini arttiracak ve istenen hiz egrisini daha basarili
sekilde uygulamasini saglayacaktir, ancak bu parametreleri gereginden fazla arttirmak
motordan gelen sesi ve titresimi arttiracagindan dikkatli olunmalhdir.
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24.4.2. C13- Akim Kontrol Sertligi

Cihaza ait akim kontrol algoritmasindaki Pl déngusunin sertlik ayaridir. Bu deger
yukseldikce cihaz referans akima ulasmak icin daha glicli tepki verecektir. Arttirildikga
referans akima daha kisa surede ulasacak ve hata payi daha digslk olacaktir, ancak bu
degeri gereginden fazla arttirmak motorda titresimlere ve sese yol acabilir.

24.4.3. C01- Atalet Olciimii:

Motora kabin halatlari da dahil olmak tzere herhangi bir yik bagl degil iken atalet ve
surtinme katsayisi degerlerini MLDRIVER cihazinin otomatik olarak élgmesi ve hafizasina
kaydetmesi icin olusturulmus bir parametredir. Bu parametre Evet secildiginde Atalet dlcimi
baslayacaktir.

24.4.4. CO2- Atalet degeri :

Motorun rotoruna siki bir sekilde bagl kitle ile orantili olan ve déner harekete karsi
koyan buyukligu ifade eder. Atalet blyldikge motorun hizlanabilmesi igin uygulanmasi
gereken gu¢ miktari artmalhidir. Hiz kontrol algoritmasi agisindan énemli bir parametredir.
Gerekmedikge degistiriimemelidir.

24.4.5. C03- Surtinme Katsayisi:

Motorun rotoru dénme hareketini yaparken doénts yonine karsi olusan surtlinme
kuvvetinin bayUkligunu ifade eder. Hiz kontrol algoritmasi agisindan énemli bir parametredir.
Gerekmedikce degistiriimemelidir.

25. MOTOR TANITMA
Cihazin motoru verimli ve konforlu bigimde surebilmesi igin motor tanitma iglemi
mutlaka yapilmalidir. Motor tanitma islem adimlari sirasiyla séyledir:

e Motor kontrol panosu U-V-W cikiglarina baglanmalidir.

e Cihazin programlama “B.Motor Parametre” bélimune girilir. Motor kodu biliniyorsa
motor kodu girilerek tim parametrelerin otomatik gelmesi saglanir. Bilinmiyorsa
oncelikle motor tipi (Asenkron veya Senkron) segilir.

o Daha sonra sirasiyla motor tanitma etiketinde bulunan degerler, cihazin programlama
“B.Motor Parametre” boélimune girilmelidir. Bu degerler; B.03.Frekans
B.04.Kutup Sayisi
B.05.Nominal Kabin Hizi

B.06.Nominal Devir
B.07.Nominal Voltaj
B.08.Nominal Akim
B.09.CosQ ‘dir.

e Motor degerleri girildikten sonra “C.Surtcu Ayarlar” bélumu C.12.Motor Tanitma

parametresi “Aktif” yapilarak programlamadan cikilir.
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e Ekranda

Motor Tanitma Icin

Revizyona Gec

yazisi ¢iktiktan sonra cihaz “Bakim Yapiliyor” konumuna alinmasini beklemeye
baslayacaktir.

e Bu durumda kontrol panosu el terminalinden “Bakim Yapiliyor” konumuna alinir.

Revizyon
MT Komut Veriniz

e Yukari veya agag! butonuna basili tutulur. Ekranda

Revizyon  Asagi

Motor Taniniyor

yazisi gikar.

e Ekranda

Revizyon  Asagi

Motor Tanindi

yazisi ¢ikana kadar butona basmaya devam edilir. Bu yazi ekranda belirdiginde buton
birakilir ve motor tanitma islemi tamamlanmis olur.

Not: Cihazda motoru tanitma islemi yapiimadi ise ekranda “MOTORU TANITINIZ” yazisi
cikacaktir. Bu durumda cihaz hiz referansi olarak sadece S1-S2-S3 U kabul edecektir. S4-
S5-S6 hiz referanslari motor tanitma isleminden sonra aktif olur.

B.12.“Yiiksiiz Akim Limiti” Parametresi:

Asenkron motor tanimada énemli parametrelerden birisi “YUkstz Akim Limiti"dir.
Cunki asenkron motorun yukstz akimi motor tanitma islemi sirasinda hesap edilir. Bu akim
degerinin motora etkisi su sekildedir:
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- YlkslUz akim miktari gereginden fazla olursa motor yiki kaldirabilecek tork miktarina
sahip olur, ancak tam hiza ¢cikamayabilir.

- YlkslUz akim miktari gereginden az ise motorun ylike uyguladigi tork azalacagindan
motor titremeye baglayabilir, sebekeden asiri akim ¢ekebilir, cihaz asiri yik
korumasina girebilir veya yiku hi¢ kaldiramayabilir.

7,5kW’a kadar olan motorlarda “Yukslz Akim Limiti” parametresi igin gogu zaman %40
seviyesi yeterliyken bu gicun ustindeki motorlarda bu parametreyi %50 seviyesine
cikartmak gerekebilir.

Onemli Not ! Motor tanitma isleminden sonra bu parametreyi degistirirseniz, motor
tanitma islemini tekrarlamaniz gerekir.
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